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1.1.

1.LWSTEP

Budowa systems kanatizacyi sanitarme

WYMAGANIA OGOLNE

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specytikacje Techniczne ST 00.00.00. — . Wymagania og6ine™ dotycza wykonania i odbioru robét

wykonywanych w ramach:

1.2.

Budowy systemu kanalizacji sanitarnej - TWOROG. gm. TWOROG

Zakres Robdt objetych ST

Wymagania ogélne nalezy stosowaé w powiazaniu z nizej wymienionymi  Specyfikacjami

I'echnicznymi:

ST 00.00.00.

ST 01.00.00.
ST 01.01.00.
ST 01.02.00.
ST 01.03.00.
ST 02.00.00.

ST 02.01.00.
ST 02.02.00.
ST 03.00.00.
ST 04.00.00.

ST 04.01.00.
ST 04.02.00.
ST 05.00.00.
ST 06.00.00.

Wymagania ogélne

Roboty przyvgotowawcze

Wytyczna trasy i punkiow wysokosciowych

Usunigcie warstwy humusu

Rozbiorka elementow drég. ogrodzen

Roboty ziemne

Roboty ziemne w gruntach I — IV kategorii — Wykopy / zasypy
Wykonanie wykopow w gruntach skalistych ( kat. V - VI )
Kanalizacja sanitarna

PrzejScia kanalizacji pod przeszkodami terenowymi
Przejscie pod rzeka

Kolizja z istniejacym uzbrojeniem terenu

Pompownie — montaz i wyposaienie

Odbudowa nawierzchni drég asfaltowvch

Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykaz dokumentacji, ktérg wykonawca opracuje we wlasnym zakresic w ramach ceny

kontraktowej

Wrykonawca zobowiazuje sie w cenie kontraktowej opracowa¢ nasiepujaca dokumentacje:

L
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sprzet:

1. Projekt organizacji ruchu na czas budowy wraz z jej uzgodnieniem i zatwierdzeniem.

]

. Harmonogram robot

Lad

. Projekt zaplecza budowy

4. Dokumentacj¢ powykonawezg robot, opracowana na aktualnym planie sytuacyjno —

wysokosciowym.

(]

. Dokumentacj¢ powykonawcza obejmujaca
- pompownie sciekow,
- przewiert pod rzeka,
- sie¢ kanalizacii,
- studzienki kanalizacyjne.

6. Instrukcje eksploatacji pompowni sciekow.

Wykaz préb wykonywanych w trakcie realizacji i po wykonaniu

W trakeie realizacji nalezy prowadzi¢ nastepujace badania i proby:

- badania stopnia zaggszczenia zasypek,

- proby szczelnosci na infiltracje i eksfiltracje kanalow grawitacyjnych studzienck
i komér pompowni wg PN — 92/B — 10735,

- proby szezelnosci rurociagéw tlocznych wg PN — 89 /B — 10725,

- monitoring kamera wykonanych odcinkow kanalow,

- rozruch i praby funkcjonalne.

Wykaz sprzetu, ktéry wykonawca udostepni nieodplatnic Kierownikowi Projektu
w celu weryfikacji jakosci materialow

Dla umozliwienia biezacej kontroli Kierownik Projektu powinien byé WYpOosazony w nastgpujacy

- kpl. sprzetu geodezyjnego,

- kpl. sprzgtu geologicmego,

- tasmy muernicze roznej dlugosei (2 m. Sm. 20 m),
- kamera do monitoringu wykonanych kanalow,

- poziomnice,

- Stoper.
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1.3.4. Rownowainosci norm i zbioréw przepisow prawych

Gdziekolwick w Kontrakcie powolane sa konkretne normy lub przepisy. ktore spelniaé maja
materialy, wyposaZenia, sprzgti imne doslarczone towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowiazywac¢ postanowienia najnowszego lub poprawionego wydania norm i przepisow, o ile
w Kontrakcie nie postanowiono inaczej.

W przypadku, gdy powolane normy 1 przepisy sa pansiwowe lub odnosza sig¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne normy lub przepisy. od warunkiem ich uprzedniego

sprawdzenia i pisemnego zatwicrdzenia przez Kierownika Projektu. Réznice pomigdzy powolanymi

normami, a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce
i przediozone Kierownikowi Projektu. Roznice pomigdzy powolanymi norami. a ich proponowanymi
zamiennikami musz¢ by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 Kierownika Projektu, co najmniej 28 dni
przed data oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Kierownika Projektu. W przypadku
kiedy Kierowmk Projektu stwierdzi, ze zaproponowano zmiany nie zapewmniaja zasadniczo rownego lub

wyzszego poziomu wykonama. Wykonawcea zastosuje si¢ do norm powolanych w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1.  Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwick materialow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi szczegolowe informacje dotyczace proponowanego
#zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzemia przez Kierownika Projektu. Zatwierdzenie partii ( czgsci )
materialow z danego 7rodia nie oznacza automatycznie. 7e wszelkie materialy z danego /rodia uzyskaia
zatwierdzenia.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczalnego Zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych

W czasie postgpu robot.

2.2. Inspekcja wytworni materialow

Wytwomie materialow mogg byé okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu, w celu
sprawdzema zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga byé
pobierane w celu sprawdzenia ich wilasciwosel. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptaci

okresowej partii materialow pod wzgledem jakosci.

i
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W praypadku, gdy Kierowmk Projekiu bedze przeprowadzal inspekeje wytworm beds zachowane
nast¢pujace warunki:
a). Kierownik Projektu bedzie mial zapewniong wspolpracg i pomoc Wykonawey oraz producenta

materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b). Kierownik Projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgdei wytwomi,

gdzie odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji.

23.  Prezechowywanie i skiadowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpicczone przed zanieczyszczeniem. zachowaly swoja jakosé 1 wlasciwo$¢ do robot
i byly dostgpne do kontroli przez Kierownika Projekiu

Miejsca czasowego skiadowania bgdg zlokalizowane w obrgbic Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach . Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiali albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materiatu nic moze bvé pdzZniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robol. zgodnie z Kontraktem, oraz za jakosé
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowsn
wymaganymi ST, PZJ, projektu organizacji Robét oraz poleceniami Kierownika Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie wszystkich elementow
robot, zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pigmie przez Kierownika Projektu

Nastgpstwa jakiegokolwick bledu spowodowanego przez Wykonawee w  wytyczeniu
i wyznaczeniu rob0t zastang. jesli wymagac tego bedzie Kierownik Projektu, poprawione przez
Wykonawce na koszt wiasny. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia przez Kierownika Projektu

nie zwalnia Wykonawce od odpowiedzialnosci za ich dokladnosc.

Specfikacye Technwr=mne
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Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialow 1 elementéw robot,
beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej 1 w ST, a takze
w normach i wytyczmych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badan
materialow i robot, rozrzuty normalnic wystepujace przy produkeji i przy badaniach materialow.,
doswiadczema z przeszioscl, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazng

kwestic.

3.1. Zaplecze wykonawcy

- Wykonawca jest zobowigzany na wiasny koszt zorganizowaé niezbedne zaplecze budowy (ogrodzenie,
oswietlenie z doprowadzeniem energii elekiryezne), doprowadzenie wody i.Lp.),

- skladowisko ziemi okresli Inwestor. a ziemie na skladowisku zapryzmowaé,

- skladowisko gruzu ustalh Wykonawca Robot z Inwestorem.
4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1.  Zasady kontroli jakesci robat

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakos¢ materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli. wiaczajac personel. laboraterium, sprzgl. zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materialow 1 przeprowadzenia prob szezelnosciowych.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroh, Kierownmik Projektu moze zazadaé od Wykonawey
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czestotliwoscig
zapewniajaca ich wykonanie zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projcktowej 1 ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST. normach
i wytveznych. W przypadku. gdy nie zostaly one tam okreslone. Kierownik Projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot, zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadajg wazna legitvmacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacvch procedury badan. Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony
dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Kierownik Projektu bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwick
nicdociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium. pracy
personelu lub metod badawezych. Jezeli niedociagniecia te bedy tak powazne, ze moga wphynaé ujemnie
na wyniki badan, Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét budowlanych materiatow

i dopusci je do uzycia dopiero wtedy. gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawey zostang

=
!
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usuni¢te i stwierdzona zostanic odpowiednia jakos¢ tvch materialow. Wszystkie koszty zwiazane

z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

4.2. Pobieranie probek

Probki beda pobieranie losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartvch na zasadzic. Zze wszystkic jednostkowe eclementy produkcji moga by z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Kierownik Projektu bedzie mieé zapewniong mozliwos¢ pobrania probek.

Na zlecenie Kierownika Projektu, Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badamia tvch
materialow, ktore budza walpliwosci co do jakoscl o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli.

Probki dostarczone przez Wykonawceg do badat wykonanych przez Kierownika Projekiu beda
odpowiednio opisane i oznakowane. w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Przed przystapieniem do pomiaru lub badan. Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu
o rodzaju. miejscu i terminic pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pidmic ich wyniki

do akceptacji Kierownika Projektu.

4.3. Badania i pomiar

Wszystkie badania 1 pormary beda przeprowadzone zgodme z wymaganymi Norm Polskich.
W przypadku. gdy normy nie obejmuja badania wymaganego w ST. stosowac moina wytyczne krajowe.
albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przystapieniem do pomiarow i badan . Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu
o rodzaju. miejscu i terminie pomiaru lub badama. Po wykonamu pomiaru lub badamia, Wykonawca

przedstawi na piémie ich wyniki do akceptacji Kierownika Projektu.

4.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Kierowmkowi Projektu kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej. nie poZniej niz w terminie okreslonvm w programie zapewnienia jakoscei.

Wyniki badani (kopie) beda przekazane Kierownikowi Projektu na formularzu  wedlug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez nicgo zaaprobowanych.

4.5 Badania prowadzone przez Kierownika Projekiu
Do celow kontroli i zatwierdzenia, Kierownik Projektu uprawniony jest do dokonania kontroli,
pobicrania probek i badania materialu u Zrédla ich wylwarzania | zapewniona mu bedzie wszelka

potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
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Kierownik Projektu , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnodé materialow i robdt z wymaganymi ST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawceg.

Kierownik projekiu moZe pobiera¢ probki materalow 1 prowadzi¢ badamia niezaleimie
od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza. ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne,
to Kierownik Projektu poleci Wykonawcy lub zleci niezalezmemu laboratorium przeprowadzenie
wiormnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materialow i robot z Dokumentacja Projektowg 1 ST. Calkowite koszty powtérnych lub

dodatkowych badan 1 pobierama probek poniesione zostang przez Wykonawee.

4.6. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kiore posiadaja:

1. Certyfikat na zmak bezpieczenstwa, wykazujgcy 7e =zapewniono zgodnos¢é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm. aprobat technicznych oraz wilasciwych
przepisow i dokumentow technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnose: z :

- Polska Norma

- aprobatg techniczna. w przypadku wyrobow. dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy |, jezeli

nie sq objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 ktére spehniaja wymogi Specyfikacji Technicinej.

W przypadku materialow, dla ktérych w/w dokumenty s3 wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty. okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Wyroby przemyslowe musza posiadaé w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan dokonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone
przez Wykonawce Kierownikow Projekiu.

Jakiekolwiek materialy, ktdre nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

5. ODBIOR ROBOT

W zaleinosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robit zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi wsigpnemu,

d) odbiorow: ostatecrmemu

Specyfilocse Techmiczne
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5.1. Odbior robat Zﬂl!ikﬂjq.f_\'l:ll i ulegajacyvch zakryeiu

Gotowos¢ danej czgscl robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i1 powiadonuenia

o tvm fakcie Kierownika Projektu.

5.2. Odbior czgsciowy
Odbiér czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze wstepnym robot. Odbioru robat dokonuje

Kierownik Projektu.

5.3. Odbiér wstgpny robét
Odbiér wsigpny polega na finalnej ocenie rzeczywistege wykonania robot w  odniesieniu do ich
ilosci. jakosci | wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowosé od odbioru wstepnego bgdzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Kierowmka Projekiu.

Odbior wstepny robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych. liczac
od dnia potwierdzenia Kierownika Projektu zakonczenia robdt 1 przyjecia dokumentow |, o kidrych mowa
wpkt 5.3.1.

Odbioru wstepnego robot dokona Kierowmik Projektu.

Kicrownik Projektu odbierajacy roboty dokoma ich oceny jakosciowe] na podstawie
przediozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiarow, ocenic wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot Kierownik Projektu
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru wstgpnego.

W praypadku stwierdzemia przez Kierownika Projektu Ze jakos¢ wykonanych robot
w poszezegolnveh asortvmentach nieznacznie odbiega od wymagane] Dokumentacja Projektowa i S1
z uwzglednieniem tolerancii i mnie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezposredniego ruchu . Kierownik Projektu dokona potracen. oceniajgc pomniejszona wartosé

wykonanych Robot w stosunku do wymagan w Dokumentach Kontraktowych.

5.3.1. Dokumenty do odbioru wstgpnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wst¢pnego robot jest protokdl odbioru
wstepnego robét. sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

10

Specyfikacie Techmicmne



Budowa srsteme bomaliacy samiiarmey

Do odbioru wstepnego. Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z nanicsionymi zmianami oraz dodatkowa . jesh zostala
sporzadzona w trakcie realizacp Kontrakiw

2. Specyhikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiu 1 ew. uzupelniajace lub zmienione).

3. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

4. Dzienmiki Budowy 1 Rejestry Obmiarow (oryginaly).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST

6. Deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnoéci wbudowanych materialow zgodnie z ST

7. Rysunki{dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefoniczne). energetyczne), gazowej, oswietlenia, itp.) oraz protokoly odbioru i przylaczenia tych
robot wiascicielom urzgdzen.

8. Geodezyjna inwentaryzacie powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.

9. Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powvkonawczej.

10. Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku, gdy wymagane dokumenty mie bgdg gotowe do odbioru wsigpnego, Kierownik

Projektu w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru wstgpnego roboty.

Wszystkie zarzadzone przez Kicrownika Projektu roboty poprawkowe lub urupelmajace beda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

54. Odbior ostateczny
Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanvch robdt zwigzanych z  usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne; obiekiu z uwzgledmeniem

-

zasad opisanych w pkt 5.3 _Odbiér wstepny robot™

6. PRZEPISY ZWIAZANE

[1 | Ustawa z dmia 7 lipca 1994 r — Prawo Budowlane (DZ.U. Nr 98 z 25.08.1994r., poz. 414)

[2] Rozporzadzenie MGP i B z 21.02.1995r. (DZ.U. Nr 25, poz 133 z dnia 13 marca 1995 r) dotyczace
opracowan geodezyjno — kartograficznych.

[3] Ustawa z dnia 17 maja 1989 r — Prawo geodezyjne i kartograficme (Dz U. Nr 30, poz. 163

Z poZniejszymi zmianami)
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ST 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
ST 01.01.00. WYTYCZNE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

I. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotvczace wykonywania

i odbioru robot zwiszanych z wytyczeniem trasy kanalizacji sanitarnej i jej punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres robit objetych ST
Ustalcnia zawarte w miniejszej specyfikacji dotycza zasady prowadzenia robdt zwigzanych
z wszysikimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie przebicgu tras

kanalizacji sanitarnej oraz polozenie obickiow,

1.2.1. Odtworzenic trasy i punktéw wysokosciowych
W zakresie trobot pomiarowych, zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia syluacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy punkiow
wysokosciowych,
b) uwzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi)
¢) wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych (reperéw roboczych)
d) wyznaczenie przekrojow poprzecinych
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie

w sposob ulatwiajaee odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.2.2 Wyznaczenie lokalizacji pompowni

Wyznaczenic — pompowni obejmuje sprawdzenie wyzmaczenia osi obiektu i punktow
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly. ochrone ich przed zniszczeniem. oznakowanie
w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenic usytuowania obickiu

(kontur. punkty).

2. MATERIALY

Nie dotyczy.

—
wd
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3. WYKONANIE ROBOT

3.1.0golne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt. 3.

3.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUG i K
{ od 1 do 7). Przed przystgpicniem do robdt Wykonawca powinien przyjac od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacj¢ i wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego , Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powmny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia
i kwalifikacje.

Wykonawea powinien natychmiast poinformowaé¢ Kierownika Projektu o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych trasy i ( lub ) reperéw bocznych. Bledy te powinmy byvé
usunigie na koszt Zamawiajgeego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodnie z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, e rzeczywiste rzedne terenu
istotnie roZniq si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Kierownika Projektu. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinna byé zmienione przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Kierownika Projektu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rozmic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Kierownika Projekt, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Kierownika Projektu oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byvé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Kierownika Projekiu.

Punkty wierzcholkowe, punkty gléwne i punkty posérednie osi trasy musze by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposob wytazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenia tych punkiow.,
Forma i wzor tych oznaczesi powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projekitu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktoéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasic trwania robot. Jezeli /maki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego

prowadzenia robit, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcey.
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Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg

do obowigzkéw Wykonawey.

3.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy 1 inne punkty glowne powmne by¢ zastabihizowane w sposob trwaly.
przy uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
polozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy punktami glownymi
na odemkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe ( rapery robocze ) wzdluz osi
trasy, a takze przy kazdym obickcie inZynierskim.

Maksymalna odleglos¢ migdzy raperami roboczymi wzdluz trasy kanalizacji w terenie plaskim
powmna wynosic 300 metrow, natomiast w tereme fahstym. powmna by¢ odpowiedmo zmmiejszona,
zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy kanalizacii
i obicktow towarzyszacyvch. Jako repery robocze moina wykorzystaé¢ punkty stale na stabilnych.
istmejgeych budowlach wzdhuz trasy kanahzacp. O ile brak takich punkiow, repery robocze nalezy
zalozy¢ w postaci shupkow betonowych lub grubszych ksztaltownikéw stalowych. osadzonych w gruncie
w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Kierownika Projekiu

Rzgdne reperow roboczych nalezy okreslac z taka dokladnoscia. aby $redni blad niwelacji
po wyrownamu byl mmejszy od 4 mm/km, stosujge mwelace podwonag w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne

1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

3.4. Odtworzenie trasy

I'vczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projeklowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej. okreslonej w dokumentacji projektowe.

0% trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy. lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenic sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasv nalezy wyznaczyé
z dokladnoscig do 1 em w stosunku do rzednych okredlonych w dokumentacji projektowe;.

Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszezalne tyvlko wowczas, gdy wykonawca robot zastapi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszezonych poza granica robot.
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3.5. Wyznaczenie poloienia - pompowni

Dla kazdej pompowni nalezy wyznaczyc jej poloZenie w terenie poprzez:
a). wylyczenie osi.
b). wytyezenie punkiow okreslajacych usytuowanie ( kontur ) obiekiu.

Polozenie obiektu w planie nalezy okreslié z dokladnoscia okreslona w punkcie 2.4.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robat

Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. ,, Wymagania ogdlne™ pki. 4.

4.2. Kontrola jakoéci prac pomiarewych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych 2z oditworzeniem trasy 1 punkiow
wysokosciowych nalezy prowadzic wedlug ogolnych zasad okreslomych w instrukcjach 1 wytycznych

GUGIK ( 1,2,3.4.5.6,7 ) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 3.4.

5.  ODBIOR ROBOT

5.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoélne zasady kontroh jakosci robot podano w ST 00.00.00. ., Wzmagania ogolne™ pkt 3.

5.2. Sposob odbioru robét
Odbior robot zwiazanych z odiworzeniem trasy w tereniec nastgpuje na podstawie szkicow
1 dziennikow pomuarow geodezyjnych lub protokolu z kontroh geodezyjne), ktore Wykonawcea
przedklada Kierownikowi Projekiu.
6. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0 — 1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych
2. Instrukcja techmiczna G — 3. Geodezyjna obsluga inwestycji. Glowny Urzad Geodezji i
Kartografi, Warszawa 1979
3. Instrukcja techniczna G — 1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK 1978.
4. Instrukcja techniczna G — 2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G — 4. Pomiary sytuacyine i wysokodciowe, GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna G — 3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

N o,

Instrukcja techniczne G — 3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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ST 01.02.00. USUNIECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techmicznej ( ST ) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu przed przystapieniem do budowy kanalizacji

sanitarnej.

1.2.  Zakres robot objgtych ST
Ustalema zawarte w niniejszej specyvfikacji dotycza prowadzenia robot zwiazanych z usuwaniem

warstwy humusu, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

2. MATERIAL

Nie dotyczy

3.  WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogoélne zasady wykonywania robét
Ogoélne zasady wykonywama robot podano w ST 00.00.00. .. Wymagania ogolne™ pkt 3. Teren
pod budowg kanalizacji w pasic robot ziemnych, miejscach wykopow i w innych micjscach wskazanych

w dokumentacji projektowe] powimien by¢ oczyszezony z humusiu.

3.2. Zdjecie warstiwy humusu

Warstwa humusu powinna byé zdjeta z przeznaczeniem do poZniejszego uzycia przy rekultywacii.
zakladaniu trawnikow, sadzeniu drzew i1 krzewow oraz do innych czynnosei okreslonych w dokumentacii
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé wykonane zgodnie z ustaleniami ST
lub wskazaniami Kierownika Projektu. Humus nalezy zdejmowal mechanicznie z zastosowaniem
koparek lub spycharek.

W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanic maszyn nic jest wystarczajace dla prawidlowego

wykonania robot, lub moze stanowic zagrozenie dla bezpieczenstwa robot ( zmiana grubosci humusu.,
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sasiedztwo budowli ). nalezy dodatkowo stosowaé rgczne wykonanie robot. jako uzupelnienie prac

wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu grubosci 0.30 m. nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa rohot ziemnych oraz
w innych miejscach wskazanych przez Kierownika Projektu.

Grubos¢ zdeyjmowane] warstwy humusu ( zaleZzna od glgbokosci jepo zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie iip. ) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumeniacji projektowej lub
wskazana przez Kierownika Projektu, wedlug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie
stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowac w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawcg tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zniszezeniem. a takie
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opaddw

i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia glina lub inmym gruntem nieorganicznym.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogolne zasady kontroli jakodci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. : Wymagania ogolne™ pkt 4

4.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakosci robot pﬂl::f__la na wizualnej ocemie komp]c{nu_-’,ci usunigcia humusu.

. ODBIOR ROBOT

h

Ogdlne zasady kontroli jakosei robot podano w ST 00.00.00. ., Wymagania ogolne™ pkt 4.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja
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ST 01.03.00. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot ST
Przedmiotem nimiejszej specyfikacji techmiczmej ( ST ) sq wymagania dotyvezace wykonania

i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiorks elementow drog. ogrodzen.

1.2. Zakres robét objetveh ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z rozbiorka:

- warstw nawierzchni,

- krawgimikow, obrzezy 1 opornikow,

- ogrodzen.

- innych obiektéw.
2. MATERIAL

Nie dotyczy.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogéine zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00. ., Wzmagania ogolne™ pkt 3.

3.2. Wykenanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe drog, ogrodzen obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.2., zgodnie z dokumentacja projektows. ST lub wskazanvch przez Kierownika
Projektu.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub
przez Kicrownika Projekiu.

Wszystkic eclementy mozliwe do powtémego wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania zbednvch uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy.,

powinien on przewiezé je na micjsce okreslone w ST lub wskazane przez Kierownika Projekiu.
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Elementy i materialy. ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcey, powinny bvé usunigte
z terenu budowy.

Doly ( wykopy ) powstale po rozbidree elementow drog. ogrodzen znajdujace si w migjscach.
gdzie zgodme z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy kanahzacyipe, powmny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doly w muejscach. gdzie me przewiduje s wykoname wykopow kanalizacyjnych mnalezy
wypelnié warstwami. odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescié zgodnie

z wymaganiami okreslonymi w ST 02.00.00. ,, Roboty ziemne™.
4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00. ., Wzmagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Kontrola jako$ci robét rozbidorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualne] ocenie kompletnosci wyvkonvwanvch robot
rozbiorkowvch oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianyeh do powtomego
wykorzystania. Zageszczenie gruntu  wypehiajgcego ewentualne doly po usunigtvch eclementach
nawierzchni, ogrodzen powinno spelia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST 02.01.00. .. Roboty

ziemne”.
5.  ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.00.00. .. Wzmagania ogélne™ pkt 5.
6. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. BN - 77/8931 — 12 Oznaczenie wskaznika zageszezenie gruntu.
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ST 02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

ST 02.01.00. ROBOTY ZIEMNE W GRUNTACH I = IV KATEGORII
WYKOPY / ZASYPY

I. WSTEP

1.1.  Przedmiot ST
Przedmiotem ninicjszej specyfikacji technicznej ( ST ) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru wykopow w gruntach | = IV kategorii i ich zasypania.
1.2.  Zakres robét objetych ST
Ustalenia zwarte w niniejszej specvfikacji dotveza zasad prowadzenia robit ziemnvch w czasie

budowy kanalizacji i obejmujg wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych ( kat. | IV ) iich

zasypanie po wvkonaniu kanalizacji.

2. MATERIAL

Podzial gruntu na kategorie jest okreslany w zaleznosci od trudnosci wykonania wykopdw,

sredniej gestosci gruntu i materialdw w jego naturalnym stanie oraz rozluznieniu po wykonaniu wykopu.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Zasady prowadzenia robét

3.1.1
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00. .. Wzmagania ogolne™ pkt 3.

312
Wykopy nalezy wykonac jako otwarte obudowane. Metody wykonania robot — wykopu ( recznie
lub mechanicznie ) powmny by¢ dostosowane do glgbokosci wykopu, danych geotechnicznvech.
ustalen instytucji uzgadniajacych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

3.1.3.

W rejonie istnicjacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywaé sposobem

TECZTIVITL

e ]
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3.1.6.

3. 1.9,

3.1.10.

Wykopy wasko — przestrzenne nalezy wykona¢ mechanicznie, ich umocniema nalezy wykonac

#BN - 83 /8836 - 02.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje sie
obustronnic 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie sScian i uszczelnienie stykow. Deskowanie
Scian nalezy prowadzi¢ w miarg jego glebienia.

Dno wykopu powinno byé rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w  dokumentacji

projcktowej, ( profile podiuzne ).

Ziemi¢ z wykopow w ilosci przewidziancj do ponownego wykorzystania ( zasyp wykopéw )
nalezy skladowa¢ wzdluz wykopu Ilub na skladowiskach tymczasowych zaleznie

od zainwestowania terenu.

Nadmiar wydobytego gruntu z wykopow, ktory nie bedzie uzyty do zasypania, powinien by

wywieziony przez Wykonawcee na odklad na teren wskazany przez Inwestora.

Wykop nalezy zasypa¢ po ulozeniu w nim kanalizacji sanitarnej oraz wykonaniu pozostalych
obicktéw i urzadzefi towarzyszacych, rozpoczynajac od rownomiernego obsypania rur z bokow,
z dokladnym ubiciem ziemi, warstwami grubosci 10 — 20 em. Kanaly z rur PVC i PE nalexy
obsypa¢ piaskiem do wysokosci 20 cm ponad wierzch rury. Pozostaly wykop do poziomu terenu
nalezy zasyvpaé warstwami ziemi o grubosci 20 — 30 cm sposobem recznyvm lub mechanicznym.

Warstwy nalezy zagg¢szczac mechanicznie.

Jednoczesnie z zasypywaniem kanahi nalezy stopniowo prowadzi¢ rozbiorke umocnienia.

Zaleca si¢ wykonywanie robot przy sprzyjajgcych warunkach pogodowych.

Po ukonczeniu zasypywania wykopu. teren nalezy przywrocic do stanu pierwotnego; teren

po wykopach nalezy zrekultywowac.

Wymagania dotyczace zaggszezania
Zageszezenie gruntu w zasypanych wykopach powinno spelnia¢ wymagania:

zageszezenie piasku wokdl rur powinno wynosic ( J; ) — 0,95

(]
“d

e



Budowa systemu bomalicoot samtiorm

e pozostale warstwy wykonywaé z gruntu rodzimego, ukladajge warstwami o grubesci 20 — 30 cm
i zageszezajac mechanicznie do osiagniecia wskainika zageszezenia ( 1) — 0,97,
e zasypki pod nawierzchni¢ drég gruntowych i asfaltowych nalezy wykonywaé po zasypaniu
i zapgszczeniu zasypki nad kanalem. Wykonywaé ja nalezy z gruntu rodzimego ukladajac
warstwami o grubosci 20 — 30 cm 1 zaggszezajac mechanicznie,
e ukladanie zasypki zakonczy¢ na glgbokosci ok. 50 em od powierzchni drogi dla drog gruntowych
oraz ok. 60 cm dla drogi asfaltowej,
* zageszezenie gruntu w gémej warstwic wykonywanej zasypki powinna wynosic:
o dla drog gruntowych ( J, ) — 0,97
dla drog asfaltowych — gorma warstwa gruboséci 0.2 m (1, ) — 1.03; E; = 120 MPa,
- dolna warstwa grubosci 1.0m( J, )— 1,0; E;=60 MPa.
313. Odwodnienie wykopow
Technologia wykonania wykopu musi umozliwi¢ jego prawidlowe odwodnienic w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢
nmiwelety kanalizacyi
W czasic robot ziemnych nalezy zachowat odpowiedni spadek podhuzmy umozhwiajacy szybki
odplyw wod z wykopu. Nalezy uwzgledmé ewentualny wplyw kolenosci 1 sposobu odspajamia gruniow
oraz termindéw wykonywania innych robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidiowego
odwodnienia wykopu w czasie posiepu robot ziemnych.

Weody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren robdt ziemnych.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogolne zasady kontroli jakosei robat

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 00.00.00. pkt 4.

4.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Sprawdzenie wykonania wykopéw podlega na kontrolowaniu zgodnosci z wydaniami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji. W czasie kontroli szczegodlng uwage nalezy zwrocic na:

a). zapewnicnie statecznosci scian wykopow,

b). odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot,

¢). dokladnos¢ wykonania wykopow,

d). Zageszczenie zasypanego wykopu.

Specyfilocye Technic—re
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4.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenia odwodnienia polega na kontroli zgodnoscei z wymaganiami specyfikacji okreslonymi
w pkt 3.3. oraz z Dokumentacja Projektowa.

Szczegolna uwage nalezy zwrocic na:

- whasciwe ujecie 1 odprowadzenia wod opadowych,

- wlasciwe ujgcie i odprowadzenia wysigkow wodnych.

4.2.2. Sprawdzenie wykonania zasypek

Sprawdzenie wykonania zasypek polega na Kkontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w ninicjszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegolna
uwagg nalezy zwrdcié na:

- sposob ukladania i grubosci poszczegolnvch warstw zasypek,

- stopicn zageszezenia warstw zasypek.

4.2.3. Sprawdzenie jakosci wykonania robét

Cazynnosci wehodzgee w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robdt okreslono w punkcie 4.

4.3. Badania do odbioru robét ziemnych
4.3.1. Minimalna czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
1. Pomiar szerokodci dna:
Pomiar tasma, szablonem w odstgpach co 200 m na prostych, co 50 m miegjscach, ktore budza
walpliwosci.
2. Pomiar spadku podiuznego dna:

Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m oraz w punktach watphwych.

Lad

Badanie zageszczenia gruntu:

Wskaimik zageszezema okreshié dla kazdej ulozone) warsiwy.

4.3.2. Szerokos$é dna

Sezerokosc dna nie moze rozmic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +/- 5 cm.

4.3.3. Spadek podiuiny dna
Spadek podhizny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie

moZe dawac roznic. w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz —3 cm lub + 1 cm.

Specyfikocye Techmicne
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4.3.4. Zageszczanie gruniu
Wskaimk zaggszczema gruntu okreslony zgodnie z BN

pkt 3.2.

. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbieru robét podano w ST 00.00.00. pkt 5.

th

6. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepisdéw odbioru robét podano w ST 00.00.00. pkt 6

7

8931 — 1. powinien byé zgodny z



ST 02.02.00.

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej ( ST )

Lakres robot u|l|t.'T)-;'ll ST

2 MATERIAL

3 WYKONIANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonvwania robot

Oaiilne 7acad & viwvanta it noda ST

Odspajanie mechaniczne gruntow skalistvch

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
SKALISTYCH ( kat. V=VI)



4.1.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Kontrola wykonania wyvkopiw

5. ODBIOR ROBO1

Ogolne zasady odbioru robot

6. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
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ST 03.00.00. KANALIZACJA SANITARNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot 81

Lakres robot objetveh ST

5.  Ogolne wymagania dotyezace robot

2 MATERIALY
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2.2.1. Rury kanalizacyjne
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3.5.3. Preykanaliki
Przy wykonywaniu przykanalikow naleZy przestrzegaé nastepujacych zasad:
- trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zalaman w planic i pionie ( z wyjatkiem
tukow dla polaczenia do wpustu boeznego w kanale ),
- przekréj przewodu przykanalika, wlaczenie do kanalu powinny byé zgodne z dokumentacig

projcktowa,

3.5.4. Studzienki kanalizacyjne
Lokalizacja i wymiary studzicnek powinny by¢ zgodne z dokumentacig projektowa. Przy
montowaniu studzienck nalezy przestrzegac instrukcji wytworcy oraz nastgpujacych zasad:
- wszystkie kanaly w studzicnkach nalezy laczy¢ 0§ w 05 ( w studzienkach krytych ),
- studzienki wykonywaé¢ nalezy =zasadniczo w wykopic szerokoprzestrzennym, natomiast
w trudnych warunkach gruntowych ( przy wystgpowaniu wody gruntowe] ) w wykopic
WZIMOCTIONYITL
- nalezy zapewni¢ mozliwosE dojscia do studzienki,

- yaleca si¢ zapewnienie mozliwos¢ dojazdu do studzenki.

3.5.5. Priaba szczelnosci

Przed zasypaniem wykopOw nalezy wykonac probg szczelnosci kanalizacji grawitacyjnej z rur
PVC na eksfiltracj¢ i infiltracje przy okreslonym ciSnieniu wody wewnatrz przewodu, odeinkami do 50 m
pomigdzy studzienkami rewizyjnymi. Kanaly tloczne z rur PE poddaé probie cisnieniowej. Studzienki
umozliwiajg zejScie na poziom kanalé i zamknigecie ich tymcezasowymi zamknigciami mechanicznymi
( korki ) lub pncumatycznie ( worki ) dla napehienia przewodu wodg i dokonania proby szezelnoscei.
Zlacza kielichowe zaréwno na rurach. jak i polaczeniach ze studzienkami i przylaczami winny hyé
nie zasypane. Wszystkie otwory badanego odcinka ( lgcznie z przylaczami ) i inne ksztaltki z otworami,
muszg by¢ na okres probny zakorkowane i zabezpieczone przez podparcie.

Studzienki podlegaja probie lacznie z calym badanym kanalem. Urzadzenia do zamykania
( na okres probny ) badanych kanalow muszg byé wyposazone w kroéee z zaworami dla:

- doprowadzenia wody,

- oproZznienia rurociagu z wody po probie,

- odpowietrzenia,

- przylaczenia urzadzenia pomiarowego.

Wodg do przewodu kanalizacyjnego podlegajacego probie nalezy doprowadzié grawitacyjnie,
odpowicirzenie dokonuje si¢ przez jego najwyzszy punkt. Czas napelnienia przewodu nie powinien byé

kroiszy od 1 godziny, dia spokojnego napelienia i odpowietrzenia przewodu.

Specyikacie Techmicme
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Proby wykonywaé zgodnie z PN —92/ B - 10735.

W trakcie wykonywania prob szezelnodcei nalezy zachowaé nast¢pujace warunki:

Dla kanalow grawitacyjnych

Przy badaniu na eksfiltracje:

- poziom zwierciadla wody w studzience wyze] polozonej. powinien mieé rzedng niZsza,
co naymmniej 0.5 m w stosunku do rzednej terenu w muiejscu studzienki nizszej.

- po ustabilizowaniu si¢ zwierciadla wody w studzienkach. nic powinno byé ubytku wody
w studzience polozonej wyzej w czasie: 30 min. na odcinku o dlugosci do:
a). 30 min. na odcinku o diugosci do 50 m.
b). 60 min. na odcinku ponad 50 m.

Przy badaniu na infiltracjc nic powinno byé naplywu wody do kanalu w czasie trwania

obserwacji, jak przy badaniu na cksfiltracje.

Dia kanalow cisnieniowych

Ciénienie probne Pp powinno wynosic:

- dla przewodu o ciSnieniu roboczym Pr do 1 MPa
Pp = 15 Pr, lecz nie nizsze niz 1 MPa

- dla odcinka przewodu o cisnieniu roboczym Pr powyiej 1 MPa
Pp=Pr+ 0.5 MPa

- dla odcinkow przewodu ulozonego pod drogami i rzeka

Pp =2 MPa, lecz me nizsze niz 1 MPa

3.5.6. Zasypanic wykopow i ich zageszezenie

Zasypywanie rur w wykopic moZna rozpoczaé po pozytywnym wyniku proby szezelnosei i nalezy
je prowadzi¢ warsiwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy powinien byé réwnomicrnie ukladany
1 zageszczany o obu stronach przewodu.

Wskaznik zageszczenia powinien byé zgodny z okreslonym w ST 02.01.00.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Kierownikiem Projektu.

sd
o
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4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogilne zasady kontroli jakosci robot

. Kontrola, pomiary i badamia

-

Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapienie robot Wykonawc

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot




5. ODBIOR ROBOT
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PRZEJSCIA KANALIZACJI POD
PRZESZKODAMI TERENOWYMI



ST 04.00.00. PRZEJSCIE KANALIZACJI POD PRZESZKODAMI
FTERENOWYMI

ST 04.01.00. PRZEJSCIE POD RZEKA
I. WSTEP

I.1. Przedmiot ST

1.2. Zakres robot objetvch ST

2. MATERIALY



3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robaot
Ll

3.2 Roboty przyzotowawcze

3.2.1. Wyitvczenie trasy i punktow

3.3. Roboty ziemne




4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogdlne zasady Kontroli jakosci
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4.2 Kontrola, badania i pomiar
4.2.1. Badania przed przvstapieniem do robat

4.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
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ST 04.02.00. KOLIZJE Z ISTNIEJACYM UZBROJENIEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

2. MATERIALY

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Roboty przygoiowawcze



3.4.3

Wytvezenie trasy i punktéw wysokosciowych

Podstawe wyty mia stanowl Dokum

lziamu. P . ' ch

Roboty montazowe

Wykonanie robot

Skrzviowania z istniejacymi gazocia
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w micjf;;:m:-h skrzyzowan kanalizacji na odleglo$ci mmicjszej niz 1,5m w poziomie i pionie.
na wykonywanej kanalizacji nalezy zalozy¢ rury ochronne stalowe o srednicy min. 100 mm  wigkszej
od rury przesylowej i dlugo$ei min. 3.0 m |, tak aby odleglos¢ konca rury ochronnej od sieci gazowej
wynosita min. 1,5 m. Konce rur zaSlepi¢ korkiem z pianki poliuretanowej na dlugosci min. 30 cm.
Na rurze ochronnej zainstalowaé¢ kolumnge wydmuchows. Przystapienie do robot nalezy zglosié do

Zakladu Gazowego.

3.4.4. Skrzyzowania z istniejgcymi liniami elektrycznymi, kablami elcktrycznymi

W miejscach kolizji roboty prowadzi¢ po uzgodnieniu z RE i w razie potrzeby po wykaczeniu
pradu. Na istniejacych kablach energetycznych zastosowaé rury ochronne $rednicy 80 mm o dlugosci 1 m
+ szerokosé wykopu. W miejscach kolizji z liniami napowictrznymi roboty nalezy prowadzié 1.5 m

od slupow.

3.4.5. Skrzyzowanie z istniejgcymi kablami telefonicznymi

Istnicjgce kable telefoniczne nalezy zabezpieczyé rury ochronng dwudziclng srednicy 30 mm
o dhugoscit | m + szerokosé wykopu.
3.4.6. Skrzyiowania z istniejacymi rurociggami wodocizgowymi i kanalizacy jnymi

Skrzyzowanic wykona¢ bez uzycia sprzgtu mechanicznego, zgodme Dokumentacya Projektowa.

3.5. Przywrécenic do stanu pierwotnego
Po wykonaniu kanalizacji zasypanie wykopow naleZzy rozpocza¢ po pozylywnym wyniku proby

szezelnosci przylaczanych kanalizacii | roboty wykonaé zgodmie ze Specyfikacja ST 02.01.00.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogilne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00. . Wymagania ogdlne™ pki. 4.
4.2. Kontrola, pomiary i badania
4.2.1. Badania przed przystapicniem do robét
Przed przystapienic do rob6t Wykonawca powinicn wykona¢ badania materialow do betonu,

zapraw, obsypek, podsypek.

4.2.2. Kontrola, pomiary, badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do staley 1 systematyezne) kontroli prowadzonych robét w zakresie

a7
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i z czgstotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zankceptowana przez Kierownika Projekiw

W szezegolnosci kontrola powinna obejmowac : zgodnosé z Dokumentacja Projektows ( material, spadki.

izolacja, zasypka):

- sprawdzenie rzednych zalozonych faw celowniczych w nawiazanin do podanych stalych punktow
wysokosciowych z dokladnoseia do 1 em,

- sprawdzenie rzednych posadowienia,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szerokosei , grubosci wykonanego podloza,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa wykonanych wypehnien,

- sprawdzenie prawidlowosci uszczelnienia przewodow,

- badanie wskaznikow zaggszezenia poszezegdlnych warstw zasypu.

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

4.2.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie POWINNO WYNOSIC
wigcej niz +/- 5 cm,

- odchylenie wymiarow w planie nie powinmo by¢ wicksze niz 0,1 m,

- rzgdne na poczatku i koncu rury ochronnej powinno byé wykonane z dokladnoseia do +/- Smm

5. ODBIOR ROBOT

5.1. Ogdélne zasady odbioru robat
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00.00. _, Wymagania ogdlne™ pkt 5.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnic z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Kierownika

Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 4, daly wyniki pozytywne.

5.2.  Odbiér robit zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorow robiot zanikajacych i ulegajacych podlegaja:
- kanalizacia sanitarna przed zasypaniem wykopu i przywroceniu stanu pierwolnego
Odbiér robot zanikajacych powinien byé w czasic umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez

hamowania ogolnego postgpu robot.

53. Odbiér techniczny wstepny

Jest to odbior techniczny wstepny przewodu kanalizacyjnego po zakoiiczeniu budowy, przed

4%
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przekazaniem do eksploatacii i bedzie dokonany zgodnie z ST 00.00.00.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

6.1. Normy

1. BN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.

2. PN-B7/B-01-700 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia.

3. PN-85/B-01700 Wodociagi i kanalizacje. Urzadzenia i sie¢ zewngtrzna. Oznaczenia graliczne.

4. PN-91/M-34501 Gazociagi i instalacje gazowe. Skrzyzowania gazociggdw z przeszkodami
terenowymi. Wymagania.

5. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania i zakres wykonywania i badania przy
odbiorze.

6. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

7. B-62/638-03 Beton hydrotechniczny. Skladniki betonowe. Wymagama techniczne.

8. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

9. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow 1 zapraw.

10. PN-T9/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

11. PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwa i okreslenia.

12. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonow.

13. PN-B-19701:1997 Cementt. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci.

14. PN-86/B-01802 Antykorozje zabezpieczenia w budownictwie. Betonowe i zelbetowe. Nazwa

15. PN-80/01800

i okreslenie.
Antykorozje zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i

zelbetowe. Klasyfikacja i okreslenie srodowiska.

16. PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary.
17. BN-85/6753-02 Kity budowlane trwale plastyczne. olejowe 1 poliestyrenowy.
18. PN-90/B-04615 Papy asfaltowe i smolowe. Metody badan.

19. PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowane na zimno.

20. PN-98/B-24622 Rozwér asfaltowy do gruntowania.

6.2. Inne dokumenty
21. Instrukcja projecktowania, wykonania i odbioru instalacji rurociggowych z nieplastyfikowanego
polichlorku winylu i polictylenu. Zewngtrzne sieci kanalizacyjne z rur PVC 1 PE.

22. Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych.
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ST 05.00.00. POMPOWNIE - MONTAZ | WYPOSAZENIE

I.  WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem mniniejszej specyfikacyi technicznej (ST) sa wymagama dotyczace wykonanmia 1 odbioru

zwiazanych z instalacja pompowni dla kanalizacji sanitarnej.

1.2. Zakres stosowania ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych
z montazem pompowni scickow wraz z wyposazeniem w zespoly pompowe, instalacie 1 pomocnicze
urzadzenia techniczne, przystosowanych do zabudowy w terenie zaliczanvm do IV kat. Szkod
gormiczych.
W zakres tych robot wehodza:
L Rl!hlll_\' prz}'guhn\au'l:ye
s Montaz prefabrykowanych pompowm
s Uzbrojenie w sklad kidrego wchodzg: przewody tloczne wewngtrzne pompowni, zawory
zwrotne, zasuwy odcinajace, prowadnice pomp. kroéce doplywowei tloczne, kominki
wentylacyjne, pokrywa wiazu
s Wyposazeme w sklad Ktorego wehodza: pompy, czujniki hydrostatyczne, armatura odporna

na korozj¢

2. MATERIALY

Niniejsze ustalenia dotycza pompowni Nr PW — 1, NR PW -2 o nastepujacych parametrach technicznych:

PW-1 wydamos¢ Q=107 dm’ /s wysokos¢ podnoszenia H= 200 m mocN=17kW. @ 1.0m

PW-2 wydajnos¢ Q=07dm'/s wysokosé podnoszenia H= 16,0 mmoc N = 1.41 kW, @& 425 mm

W pompowniach znajduja sic dwic pompy, w tym jedna rezerwowa.

Zbiormiki pompowni sq konstrukcji z tworzyw sziucznych pozwalajgcych na zabudowanie pompowni na
terenach objetych szkodami gorniczymi.

Korpusy pomp wykonane z zeliwa. Orurowanic z rur PE 80 & 40 i1 63 mm. armatura Zeliwna.

Pompownie zamknigte bgda wilazem.

Specyfikacie Techmicane
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3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogdilne zasady robot
Ogolne zasady podano w ST 00.00.00. . Wymagania ogolne™ pkt 3. Roboty zwiazane z wykonaniem

pompowni nalezy wykonac w pierwszej kolejnosci, przed rozpoczeciem pozostatych kanalizacji.

3.2. Roboty preygotowawcze
3.2.1. Wrytyczenie tras i punktow

Podstawe wyltyczenia lokalizacji pompowni stanowi Dokumentacja Projekiowa i Prawna
i Specyfikacja ST 01.01.00. Lokalizacja i wymiary winny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

Wytyczenie w terenie pompowni wykonuje si¢ z zaznaczeniem usytuowania za pomoca whitych
w grunt kolkéw osiowych z gwozdziem. Po wbiciu kolkéw osiowych nalezy whbi¢ kolki — swiadki
jednostronne lub dwustronne w celu umozliwienia odtworzenia po rozpoczeciu robot ziemnych.

W miejscach. gdzie moze zachodzié niebezpieczenstwo wypadkow, budowe nalezy zgodnie
z BHP i przepisami kodeksu drogowego ogrodzi¢ od strony ruchu, na noc dodatkowo oznaczyc

Swiatlami.

3.2.2. Usunigcie warsiw humusu

Usuniecie warstw humusu wykona¢ zgodnie z e Specyfikacja ST 01.02.00.

3.2.3. Usunigcie elementéw drig, ogrodzen

Usuniecie clementéw drog, ogrodzen itp. Wykona¢ zgodnie ze Specyfikacja ST 01.03.00.

3.2.4. Lokalizacja istniejgeego uzbhrojenia

Przed przystapieniem do robét Wykonawca dokona odkrywki istniejacego uzbrojenia.

3.2.5. Ocena stanu technicznego budynkow
Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca dokona inwentaryzacji i oceny stanu technicznego

budynkéw polozonych w odleglosci mniejszej niz 20 m i sporzadzi odpowiednie protokoly.

3.3. Roboty ziemne
Roboly ziemne nalezy wykonaé regcznic i mechaniczmie  zasadniczo w wykopie

szerokoprzestrzennym wraz odwodnieniem, zgodnie z dokumentacja projektowa 1 ST 02.00.00.

Lh
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Natomiast w trudnvch warunkach gruntowych i w zaleznosci od glebokosci wykop wimen by¢

WZmocniony.

3.4. Przygotowanie podloza ( podsypki) — stabilizacja podloia

Podloze nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa przy uwzglednieniu rodzaju gruntu.
W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo — piaszezystych i piaszezysto — gliniastych podlozem jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.
W przypadku, gdy dno pompowni znajduje si¢ ponizej zwierciadla wody gruntowej, wodg nalezy obnizyc
przez pompowanie wody z wykopw. Dno wykopu wyrownac i ulozy¢ warstweg piasku grubosci 20 cm i

zageseie do (1) 0.97.

3.5. Fundamenty
Pompownie posadowi¢ na plycie fundamentowej grubosci 20 cm, lub na gruncie stabilizowanym

cementem w zaleznosei od warunkéw miejscowych.

3.6. Roboty montarowe

Ogrodzenie pompowni wchods w zakres niniejszego kontraktu: nalezy je wykona¢ z siatki
ogrodzeniowej h — 150 powlekanej na shupach stalowych malowanych @ 50 mm, na planie 2.0 x 2.0 m
(PW —-2)313.0x30m(PW - 1) Furtka o szerokosci 0.8 m zamykana na kiodke. Teren utwardzic

kostka brukowa gr. 6 cm na podbudowie z kruszywa zgodnic z PN.

3.6.1. Glebokos¢ posadowienia
Gleboko$é posadowienia powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa oraz wytycznymi

producenta pompown..

3.6.2. Zbiorniki prefabryvkowane
Zbiorniki prefabrykowane nalezy instalowac i wyposazy¢ z instrukcja wytwoércy.
W sklad wyposazenia wchodza pompy zatopione typu mokrego, zawory odcinajace, zawory zwrotne,
rurociagi tloczne.
Zhiornik zamykany jest od gory wlazem uniemozliwiajacym doplyw wody deszczowej.
Wihczenia kanalow do przepompowni wykonaé¢ po ulozeniu rur kanalizacyjnych z uszezelnieniem

ustalonym w dokumentacji projektowe.

3.6.3. lzolacje
Montaz i1 uszczelnienie polaczen i izolacje nalezy wykona¢ scisle z instrukcja montazu wytworcy.
34
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W trakcie montazu zachowaé szczepolna ostroznosé aby mie uszkodzic izolacj fabrycznych zbiormkow

pPOMpPOWNI

3.7. Zasilanie pompowni w energi¢ elekiryczna i sterowanie

Zasilanie pompowni wykonane zastosowanie przez Z.E. ktore jest zakoniczone skrzynka pomiarowa.
Polaczenie pomigdzy skrzynkg pomiarowg a pompownia wchodzi w zakres dostawy Wykonawcy
pompowni 1 bedzie ujete w dokumentacy wykonawezej pompowni.

Kable zasilajace silniki pomp bgda w wykonaniu standardowym ( z zyla ochronna) odporne na
scieki

Praca pomp sterowana jest z szafki sterowniczej na podstawie impulsow z sygnalizatorow,
poziomow scickow. Stan awaryjny sygnalizowany bgdzie Swietlnie i akustycznie. Szafka sterownicza

wyposazona jest w licznik krotnosci zalaczenia pomp, licznik pracy pomp.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1.  Ogilne zasady kontroli jakodci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00."Wymagania opdlne™ pkt 3.
4.1.1. Kontrola, pomiary i badania

4.1.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania materialow, obsypek

i podsypek.

4.1.3. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
Wykonawea jest zobowiazany do stalej i systematyveznej kontroli prowadzonych robat w zakresie
i z czestotliwoscia okreslona przez Kierownika Projektu:
W szezegdlnosei konirola powinna obejmowac:
- sprawdzenic rzednych zalozonych law celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punktow
wysokosciowych z dokladnoscia do 1 cm,
- sprawdzenie rzednych posadowienia,
- badanie zabezpicczenia wykopow przed zalaniem woda,
- szerokosé, grubosé wykonanego podioza.

- badania i pomiary plyty fundamentowej,

LM
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- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektows zamontowanego wyposazenia,
- sprawdzenie prawidlowoscr uszezelnienia przewodow,

- sprawdzenie szczelnosci komory pompowni na eksfiltracji infiltracji,

- badanie wskaimkow zageszezanmia poszezegdinych warstw zasypu,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg.

4.1.4. Dopuszezalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleglosci  krawedsi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wigcej niz +/- 5 cm.

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno byé wigksze niz 0.1 m,

- odchyleme grubosc: warstwy podlioZza nie powinno przekraczac +/- 3 cm.

- wskazniki zag¢szczenia zasypki wykopow powinien wynosié (J.) 0.97.

- rzgdne wlazow pompowni powinny byé ustalone z dokladnoscia do +/- 5 mm.

5. ODBIOR ROBOT

5.1. Ogdlne zasady odbioru robdt
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.00. .Wymagania ogdlne™ pkt. 5.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa ST i1 wymaganiami Kierownika

Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 3 daly wyniki pozytywne.

5.2.  Odbior robot zanikajacych i ulegajaeych zakryciuo

Odbiorowi robot zamkajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

podioza. podsypki. fundament,

- montaz zbiornikow,

- zasypanie wykopow,

- wWyposazenic pompowni

Odbior  robot zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie korekty i

poprawek, bez hamowania ogolnego postepu robot.

5.3. Odbior techniczny wstgpny
Jest to odbidr techniczny po zakonczeniu budowy, przed przekazanicm pompowni do eksploatacii.
Przedlozone dokumenty:

a) wszystkie dokumenty dotyczace odbiorow zanikajacych.




Audowa I¥YEiemn '-.I"IH'.JI.'JK_.’J SEVHATIT]

b) protokoely wszystkich odbiorow technicznych czesciowych i rozruchuw,

¢) protokoly odbioru dokonanych przez instytucje wymienione w decyzjach 1 pozwolemiach,

d) trzy egzemplarze inwentaryzacji geodezyjne] lokalizacp pompownmi na planach sytuacyjnych
wykonane]j przez uprawnionych geodetow,

¢) instrukcji obstugi pompowni.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

6.1. Normy

1. PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.

2. PN-92/B-10729  Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

3.  PN-85/B-01700 Wodociagi i kanalizacje. Urzadzenia i sie¢ zewngtrzna. Oznaczenia graficzne.

4. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania badania przy
odbiorze.

5. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

6. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

7. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

8. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do zapraw i betondw.

9. PN-79/B-06711 Kruszywa mincralne. Piaski do zapraw budowlanych.

10. PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenie .

11. PN-86/B-06712 Kruszywa minceralne do betonu.

12. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego wrytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci.

13. PN-86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Betonowe i zelbetowe. Nazwa i
okreslenia.

14. PN-80/B0O1800 Antykorozyjne zaberpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i
zelbetowe. Klasyfikacja i okreslenie srodowiska.

15. PN-90/B-04615 Papy asfaltowe 1 smolowe. Metody badan.

16. PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

17. PN-98/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.

6.2. Inne dokumenty
18. Warunki techniczne 1 odbiér robot budowlano — montazowych.
Uwaga : Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykonac w oparciu o aktualne obowigzujgce normy

i przepisy.
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ST 06.00.00. ODBUDOWA NAWIERZCHNI DROG ASFALTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) sa wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robdt zwiazanvch z odbudowa nawierzchni asfaltowvch.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninicjsze] specvfikacji dotycza =zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem nawierzchmi w miejsce rozebranych, w zwiazku z prowadzonymi robotami przy budowie
kanalizacji sanitarne;j.
Obejmuje wykoname calosci robot:
- podbudowy stabilizowane) mechaniczme
- podbudowy asfaltowej

- warstwy scieralne;

Z MATERIALY

2.1. Podbudowa

Podbudowg wykonac z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznic.
Kruszywo naturalne i famane powinno spehiac nastgpujace wymagania:

- Zawartosc ziaren mni¢jszych niz 0,075 mm - 2-10%

- zawartos¢ nadziaren me wigcej miz 5%

- zawartosc¢ zanieczyszezen organicznvch < 1%

- wskaymik nosnosct W 120 MPa ( przy zageszezeniu I, 1.03)

Na podbudowe zastosowac:

- #wir i mieszanke wg PN-B-11111 [8]

- piasek s/g PN-B-11113 [9]

2.2. Beton asfaltowy
Mieszanka mineralno — asfaltowa oraz warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spelniaé

naslgpujace wymagania:
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uziarnicnic mieszanki 0/12.8; 016

grubosci warstwy o uziarnieniu = 0/12.8 - 3 em . /16- 4 cm

orientacyjna zawarto$é asfaltu w mieszance mineralno — asfaltowej 4.0 — 3.8%.

Na beton asfaltowy zastosowac :

- kruszywo lamane wg PN-B-11112-1996 gat. 11
- piasck wg PN-B-1113:1996

- wypelniacz mineralny wg PN-S-96504:1961

- asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965-D50

3.  WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robit

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00.00. ..Wymagania ogdlne™ pkt 3.

3.2. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
3.2.1. Whudowanie i zageszezenie podbudowy

Podbudowe nalezy ulozyé o wytrzymalodei 120 MPa przygotowanym zgodnie z ST 02.03.00
z mieszanki piasku i zwiru. Warstwa podbudowy powinna by¢ grubosci . takiej. aby jest ostateczna
grubos¢ po zageszezeniu byl rowna gruboscei projektowane). Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona
w sposdb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Kazda warstwa
powinna byé wyprofilowana 1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i1 rzednych
wysokosciowych.

Wilgotno$¢ mieszanki i kruszywa podczas zageszezania powinna odpowiadaé wilgotnosci
optymalnej, okreélonej wg proby Proctora. zgodnie z PN-B-04481. Material nadmierniec zawilgocony.
powinien zostad osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong iloscia wody
i rownomiernie wymieszana. W preypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyrsza
od optymalnej o 10% jej wartoScl, mueszankg nalezy osuszy¢. Wskaimik zageszezama podbudowy
wg BN-77/8931-12 powinien wynosi¢é I, 1,03.Podbudowg wykona¢ z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie. Materialem do wykonania podbudowy powinna by¢é mieszanka piasku
i Zwiru z dodatkiem kruszywa famanego. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezen obcyveh

1 bez domieszek.

OO
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3.2.2. Uirzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uloZeniem nasigpne] warstwy., powmna by¢é utrzymana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Kierownika Projektu. gotows
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest zobowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszi napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza

Wrykonawce robot.

3.2.3. Zageszezenie podbudowy

Zageszezenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
ZAGCSZCZENIA.
Zageszcrenie podbudowy nalezy sprawdzic wg BN-77/8931-12.
Zageszezenie podbudowy stabilizowane] mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek
wtornego modulu E; do pierwotnego modulu odkszialcenia E; jest nie wigkszy od 2.2 dla kazdej warstwy

konstrukcyjnej podbudowy.

324, Prawidlowe warunki wykonania podbudowy

Podbudowe uznaje si¢ za wykonana za prawidlowo gdy zostana zachowane nastepujace warunki:

- mierdwnosci nie mogg przekraczac 10 mm,

- spadki poprzeczne wykonane z tolerancja +/- 0.3 %,

- rozmice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy a rzednymi projckiowymi nie powinmy
przekraczac + lem. - 2 cm.

- grubosc nie moze si¢ roznic +/- 10%.

3.3. Nawierzchnia z betonu asfaltowego
3.3.1. Zakres robat
Niniejsza specyfikacja dotyczy zasad prowadzenia robit zwiazanych z wykonaniem warstwy

scieralne] oraz wzmacmajace] z betonu asfaltowego przewidzianej dla ruchu sredniego.




Budowa systemu kamalcacy samisarme;

3.3.2. Wykonanie robot
3.3.2.1. Przygotowanie podloza
Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno byé wyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podloza powinna by¢ sucha i czysta. Nierdwnodci nie powinny byé wigksze jak 15 mm.
Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podloze nalezy skropié emulsja
asfaltowa. Skropienie powinno by¢ wykonana z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na ulotnienie

uplynniacza. Grubos¢ warstwy wiazacej powinna wynosic 4 cm.

3.3.2.2. Warunki przystapienia do robat
Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze byé ukladana , gdy temperatura otoczenia
w ciagu doby byla nie nizsza od 5" C. Nie dopuszcza sie ukladania warstw nawierzchni podczas opadow

atmosferycznych oraz silnego wiatru ( V> 16 m/s ).

3.3.2.3. Wbudowanie i zageszczenie warstwy z betonu asfaltowego

Temperatura mieszanki wbudowanej nie powinna by¢ nizsza od 135 ° C. Grubos¢ warstwy
scieralne) powinna wynosi¢ 3 cm. Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku srodkowi.

Zlacza w nawierzchm powinny by¢ wykonane w linii prostej do osi drogi.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Badanie przed przystapieniem do robét
Przed przystapicniem do robét Wykonawea powinien wykonaé badania lepiszcza, wypelniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno — asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych

badan Kierownikow Projektu do akceptacii.

4.2. Badanie w czasie robot
4.2.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu kruszyw.
a przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna byé zgodna z zaprojektowana w recepcie

laboratoryinei.

4.2.2. Badanie wlasciwosci asfaliu

Dla kazdej cysterny nalezy okreslic wlasciwosci asfaltu.

Specyfikacre Techmic=ne




4.2.3. Pomiar temperatury skladnikéow mieszanki mineralno — asfaltowej

Hudorwa systems bonolizoch samitarme)

Pomiar temperatury skladnikéw mieszanki mineralno — asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury w skali odpowiedniego termometru zamontowanego w olaczarce. Temperatura powinna byé

zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej.

4.2.4. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno — asfaltowej
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno — asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu

w czasie produkcji. zaladunku, rozladunku | wbudowywaniu.

4.2.5. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu

asfaltowego

Szerokos¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna byé zgodna z dokumentacja projektowa,
z tolerancjg +/- 5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowe] nizej polozonej, nie ograniczonej krawgznikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna bvé szersza z kazdej strony, co najmniej o grubos¢ warstwy

polozonej na niej. nie mniej jednak niz 5 cm.

Rownos¢ warstwy
Nierownosci podluine | poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN — 68 / 8931 — 04

nie powinny by¢ wicksze od 9 mm.

Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,

z tolerancp +/- 0,5 %.

Rzedne wysokosciowe

Rzgdne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +/- 1 cm.

Uksztaltowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna byv¢ usytluowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja +/-5 cm.

Grubosé warstwy

Grubos¢ warstwy Scieralnej powinna wynosi¢ 3 em, z tolerancja +/- 10 %.
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Krawed?, obramowanie warstwy

Warstwa scicralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawaé 3 — 5 mm
ponad ich powierzchnie. Warstwy bez opormnikéw powinny bvé rowno obeigte lub wyprofilowane oraz
pokryte asfaltem.

Wyeglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych.
porowatych. luszczacych sig 1 spekanych.

Zageszezanie warstwy | wolna przestrzen w warsiwie

Zaggszezenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny byé zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie

laboratorvine).

5. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa ST | wymaganiami Kierownika Projektu.

Jezeh wszystkie pomary 1 badama z zachowanem tolerancp wg pkt 4 daly wymk pozytywny.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

6.1. Normy

L PN - B - 04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

12

PN—-B-06714 - 12 Kruszywa muneralne. Badama  Oznaczanie zawartosci

zanieczyszczen obeych

3. PN-B- 06714—-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanic skiadu ziarnowego.

4. PN-B- 06714 -16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu zaren.

5. PN-B- 0671417 Kruszywa mineralne. Badama. Oznaczanie wilgotnosci.

6. PN -B- 06714 - 18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

7- PN-B- 0671419 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci

metoda bezposrednia.

8. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanki.

9. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchm
drogowych. Piasek.

10. PN -B - 16701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena

zgodnosci.
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16.

17.

18.
19.

20.

6.2.

PN - B -32250

PN -S—06102

PN -5 —96023

BN — 64
BN — 64
BN — 68
BN — 68
BN — 68
PN-C

8931 — 01
8931- 02
8931 — 04
8931 — 06
8931 -12

96170: 1965
PN -C-96173: 1974

Inne dokumenty

Materialy budowlane. Woda do betonu i1 zapraw
Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

Konstrukcja drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego.

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskainika piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczenic modulu  odksztalcenia

nawierzchm podatnych i podioza przez odciazenie plyta.

Drogi  samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem

i lata.

Drogi samochodowe. Pomiar ujg¢ pedatnych ugigciomierzem
belkowym.

Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Przetwory nafiowe. Asfalty drogowe.

Przetwory nafowe. Asfalty upbynmone AUN do nawierzchni

drogowych.

Katalog typowych konstrukeji nawierzchm pedatnyeh 1 polsztywnych. IBDiM — Warszawa 1997
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Lista norm i uregulowan prawnych

— Specyfikacje Techniczne

. Stosowane regulacje prawne

Ustawa z dr

a 7 lipca 1994 Prawo budow

e (DZ.U. No 89 z2508.1994,,

£ DOE
Dz 1.z 2000 r. Nr 100 poz. 1086 - tj., Nr 120, poz. 1268 oraz Dz U. z 2001 r. Nr

115 poz.1229, Nr 125, poz_1363)

spodarki Przestrzennej 1 Budowni

L _‘_'_:"'rl[h_'/.".\\'!'! OraZ CZVNNoscI peod

Rozporza

Sprawie roc

twa z dma 21 lutego 1995 r. w

obowi

vina obshuga inwestycji, GUGIK.

J. NORMY

PN-91/M-3450]

PN-92/B-10735

PN-87/B-010700

Zast




OVdond VSNSRI Ki

Zasigpiona przez: PN-B 10736:1999, Roboty zi

11 badania przy odbi

! otwarte dla przewod
wodociggowych

W }'kﬂ!‘..’tf‘ll.’i; (Spr

zacyjnych - Warunki tec

BN-62/638-03 Beton hydrotechniczny. Sklad betc Wymagania techniczne.

PN-88/B-06250 Beton zw

PN-88/B-32250  Materniaty budowlane - Woda do betonow i zapraw

PN-79/B06711 Kmuszywa mineralne - Piaski do zapraw budowlanych

PN-87/B-01100  Kruszywa mineralne - Kruszywa skalne - Podzial, nazwy i okreslenia

11. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do beton
12. PN-B-19701:1997, Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace 1eniow

]

]
&

. BN-83/6753-02 Kity budowla

powszechnego uzytku
PN-86/B-01802  Antykorozvjne zabezpiec W ownictwie - Kor ] 1
‘towe - Nazwy i okreslenia
PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczer w - Konstrukcje betonowe 1

zelbetowe - Klasyfikacja i okreslenie sr

PN-74/C-89200

PCW. Wymiary

PN-BG/C-89280 Pol

b30150/97 4
PN-90/B-04615 Papy asfaltowe i sm
PN-B-24620: 1998, Lepiki, masy i roziwory e
PN-98/B-24622 Roztwory ey
EREIHD 20721 Vine na - Wwn

PN-B-10729:1999 Kan:

1zacja - Studzienka kanalizacy)

PN-90/B-145

)l Zaprawy budowlane zwykle

PN-91/M-34501 Gazoc

terenowym — Wymag,

g1 1 mstalacje gazownicze

BN-72/8932-01 [

1 1 budowic 7




Bwdowa systemu kanalizacji sa;

. BN-B0/8939-17 Przeprowadzenie ruroc

. PN-B-0671

5. BN-70/893106 Drogi samochodowe. Pommar u

PN-H-74051-1:1994 Wiazy k

. PN-H-74051-2:1994 Wlazy kanalizacyjne. Klasa B 123, C 250

gow 1 kabli pod toramui kolejowym. Wymagania 1

badania

. PN-88/B-04481  Grunty budowlane - Badama probek gruntu

. PN-B-06714-12  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen obeych;.

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badama. Oznaczenie rozkladu ziaren;

. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania . Omaczenie ksztattu ziaren;

. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci;

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasiakliwosci

PN-B-067

Kruszywa mineralne. Badama. Oznaczenie mrozoodpomnosci metoda

bezposrednia

ni drogowych

PN-B-11113:1996

PN-5-06102:1997

MNirzowanych

PN-5-96023 Konstrukeje dropowe - Podbudowa 1 n:

BN-64/8931-01] Drogi samochodowe. Oznaczenie wskazmka

Drogi s hodowe

BN-64/8931

podloia przez obcigs
BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni i planografem i lata

e¢ mnawierz

podatnych

belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczemie wskazn zageszczer

gruntu. Nie obowigzuje

tv dr

ty drogowe

PN-C-96170:1965

PN-C-96173:1974

1 drogowych
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LIl Inne dokumenty
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