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1. Wstep

1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t ziemnych drogi ul. Grunwaldzka i Kopernika.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robo6t ziemnych dla realizacji zakresu
okreslonego w specytfikacji technicznej D- 02.01.01 oraz obejmuja wykopy w gruncie z wywozem na
odlegtosé do 5 km,

1.4 Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Glgbokos¢ wykopu — odleglos¢ miedzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie,
mierzona w kierunku pionowym.

1.4.2. Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow.

1.4.3. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu badana
zgodnie z normg BN — 77/8931-12.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Kontraktem 1
poleceniami Inspektora. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D- 00.00.00.
»Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspdlny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamdwien podano w STWiORB K-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 1.3.

2. Materialy

2.1. Grunty rodzime i materialy nieprzydatne do wykonania nasypdw i zasypania wykopow oraz
nadmiar gruntow z wykopow musza by¢ wywiezione i poddane utylizacji.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt.
3.

Wykaz sprzetu:

— koparka kotowa,

— zaggszczarki,

— walec drogowy,

— rozscietacz do asfaltu,

— kladki dla pieszych systemowe.

4. Transport.

— Samochody samowyladowcze,

— Samochody dostawcze.

Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa,
na miejscu budowy, jak i poza nim, Srodki transportowe, poruszajace si¢ po drogach publicznych
powinny spelnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametréw charakteryzujacych pojazdy, w
szczegolnosci w odniesieniu do gabarytow i obciazenia na o$. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz
prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej warunkow obciazaja Wykonawce.

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogoblne zasady prowadzenia robot podano w OST D-00.00.00 pkt 5.



Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce.
Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie.
Odstgpstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw
geotechnicznych, wymaga zgody Inspektora. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow
powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad.

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po wyprofilowanym podlozu. Z chwila przystapienia do

ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te
roboty.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. System kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB K-D-00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

6.1.1. Kontrolg jakosci robdt ziemnych prowadzi¢ w oparciu o PN-68/B-06050 i PN-S- 02205

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych nalezy wpisa¢ do dziennika budowy i protokotéw z odbioru

robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru dla rob6t ziemnych jest m’.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8 i

normach wg pkt.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne zasady platnosci podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ wykopow w gruncie z wywozem gruntu obejmuje:

— usuniecie i pryzmowanie humusu,

— wykonanie wykopu z wywozem wydobytego gruntu na miejsce sktadowania, odwodnienie
wykopu na czas jego wykonywania, profilowanie dna wykopu, rowoéw, skarp, zageszczenie
powierzchni wykopu, przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji technicznej,

— koszty utylizacji gruntu,

— zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia,

— dostawe, montaz i demontaz tymczasowych kladek dla pieszych.

10. Przepisy zwigzane

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow

PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntow

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczania gruntu.

PN-S-02205 Drogi Samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

KORYTOWANIE I PROFILOWANIE



1.WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z profilowaniem i korytowaniem pod warstwy konstrukcyjne drogi ul. Skladowa w
Tworogu.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot

— wytyczenie robot,

— zabezpieczenie placu budowy,

— odspojenie gruntu z zaladunkiem na samochody. i transportem,

— profilowanie dna koryta,

— zaggszczenie podloza,

— badanie zaggszczenia podtoza.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
STWiORB

D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz ich zgodno§é z
dokumentacja projektowa, STWiORB oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6. Wspdlny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéwien podano w STWiORB K-
00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

— spycharka,

— koparka,

— walec statyczny samojezdny,

— sprzet do prac recznych,

— samochody dostawcze 1 samowytadowcze.

Sprzet powinien gwarantowac uzyskanie odpowiedniej jakosci robot. Dobor sprzgtu powinien byé
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Samochody dostawcze i samowyladowcze.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00. Wykonawca ma
obowiazek zorganizowania transportu z uwzglgdnieniem wymogow bezpieczenstwa na drogach
publicznych oraz na terenie robot.

Zwigkszenie odlegloéci transportu ponad wartoéci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy dotyczacej dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do robdt dolna warstwa podbudowy z pospotki powinna by¢ oczyszczona ze
wszystkich zanieczyszczen.

5.1. Utrzymanie koryta

Podloze (koryto) po profilowaniu i zaggszczaniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli
po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem 1 zaggszczaniem podioza nastapi przerwa w
robotach nalezy zabezpieczy¢ podloze przed zawilgoceniem.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Cechy geometryczne

Nieréwnosci profilowanego i zaggszczanego podtoza nalezy mierzy¢ czterometrowa metrowa tata co
20 m w kierunku podtuznym. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzyé¢ 1 raz na 100 m. Nierdwnosci
nie moga przekracza¢ 2 cm. Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ co najmniej 1 raz na 100 m i
dodatkowo we wszystkich punktach glownych tukéw poziomych. Spadki poprzeczne podioza
powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancijg 0,5%.

Glebokos¢ koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 100 m. Réznice pomiedzy rzednymi zmierzonymi i
projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +1 cm i -2 cm. Szeroko$¢ koryta Szeroko$é koryta nalezy
sprawdzi¢ co najmniej 1 raz na 100 m. Nie moze sig¢ ona r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz +10 cmi-5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar wyprofilowanego i zageszczonego podloza dokonuje si¢ na budowie w m’.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w STWIiORB D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”. Odbidr
wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych napraw. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie raportow Wykonawcy z
biezacej kontroli robot, ewentualnych uzupetniajacych badan i pomiarow oraz ogledzin warstwy. W
przypadku stwierdzenia usterek Inspektor nadzoru ustali zakres robot poprawkowych i termin
wykonania. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”. Placi sig za m’
wykonanego profilowania i zaggszczania podloza.

Cena jednostkowa obejmuje:

— wytyczenie w terenie,

— zaggszczanie i profilowanie koryta,

— odwodnienie terenu robot,

— wykonanie drog dojazdowych na czas budowy,

— koszt niezbednych pomiaréw i badan.

10. NORMY I PRZEPISY
PN-88/B-04481-Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

BN-75/8931-03-Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i
lotniskowych.

BN-77/8931-12-Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO.



1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdét budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
naturalnego pod nawierzchnig drogi ul. Sktadowej w Tworogu.

1.2. Zakres rob6t ujetych w STWiORB

Wykonanie podbudowy drogi z kruszywa naturalnego.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
STWiORB D-00.00.00. ” Wymagania ogdlne”.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonanych robot
oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, STWiORB oraz zaleceniami Inspektora nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.6. Wspdlny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zaméwien podano w STWiORB K-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
2.1. Wlasciwosci kruszywa naturalnego

Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego nalezy stosowac zwir i mieszanke oraz piasek
(Jako doziarnienie) lub inne kruszywo spelniajace nizej podane wymagania i zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Zwir i mieszanka powinny spelnia¢ wymagania normy PN-B-11111 dla klasy I'i
I1. Piasek powinien spelnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 11 2.

Kruszywo (mieszanka kruszyw) powinno ponadto spetniaé nastgpujace warunki:

(a) nos$nosci, okreslony zaleznos$cia:

wno$§>25 gdzie: wno$(CBR) — wskaznik nosnosci,

(b) zageszczalnosci, okreslony zaleznosScig:

U=d60/d10>5 gdzie: U-wskaznik réznoziarnistosci d60-wymiar sita przez ktore przechodzi 60%
kruszywa d10-wymiar sita przez ktore przechodzi 10% kruszywa.

2.2. Wlasciwosci klinca

Zawarto$¢ ziaren nieforemnych wg PN-78/B-08714/16 — nie wigcej niz 30 %. Stopien przekruszenia
ziaren 75 %. Scieralno$¢ ziaren wigkszych od 2 mm w bebnie Los Angeles wg PN-79/B-06714/42 —
ubytek masy nie wigkszy niz 30 %. Mrozoodpornos¢ ziaren wigkszych od 2 mm wg PN — 78/B-
06714/19 — po 25 cyklach nie wigcej niz 10 %. Plastyczno$¢ wg PN-88/B-04481 — frakcji
przechodzacych przez sito 0,42 mm:

- granica ptynno$ci — nie wigcej niz 25 %,

- wskaznik plastycznos$ci — nie wigeej niz 4 %.

Wskaznik piaskowy wg PN — 64/B-8931-01 kruszywa pigciokrotnie zaggszczonego metoda
normowg wg PN-88/B-04481 - 30-75 ZawartoS¢ zanieczyszczen obcych wg PN-78/B-06714/12 -
max 0,2 % Zawarto§¢ zanieczyszczen organicznych wg PN-78/B-06714/25 — barwa cieczy nie
ciemniejsza od barwy wzorcowej.

2.3. Zrédta materiatow

Przed rozpoczgciem robdt Wykonawea dostarczy Inspektorowi nadzoru wyniki badan
laboratoryjnych i probki materialéw. Wyniki badan laboratoryjnych dostarczone przez Wykonawce
powinny dotyczy¢ wszystkich wiasciwosci okreSlonych w punkcie 2.1,

2.4. Sktadowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstw nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robot
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami
kamiennymi. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.



3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-00.00.00.”Wymagania ogdlne”
Podstawowy sprzet:

— spycharki

— rowniarki,

— walce ogumione, stalowe lub wibracyjne

— plyty wibracyjne,

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00.”Wymagania ogdlne”.
Ruch $rodkow transportowych w obrgbie remontowanej drogi powinien by¢ zorganizowany w
sposob uniemozliwiajacy powstawanie kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-00.00.00."Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot
uwzgledniajacy warunki, w jakich bgda wykonywane roboty.

5.1. Przygotowanie podtoza

Podloze gruntowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okres§lonymi w STWiORB D
04.01.01. oraz spadkami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j.

5.2. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo do wykonania warstwy podbudowy powinno by¢ rozkladane warstwami przy uzyciu
rowniarki. RozloZzona warstwa powinna by¢ ulozona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzgdnych wysokosciowych.

5.3. Klinowanie klincem

Po roztozeniu kruszywa nalezy roztozy¢ warstwe klinca o grubosci 15 cm.

5.4. Zageszczanie kruszywa

Po wyprofilowaniu podbudowy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania przez walowanie. Walowanie
powinno postgpowac stopniowo od krawedzi do $rodka warstwy przy przekroju daszkowym jezdni,
albo od dolnej do gornej krawedzi warstwy przy przekroju o pochyleniu jednostronnym.

Nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu, az do otrzymania réwnej
powierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca ma obowiazek prowadzi¢ badania kontrolne i przedstawia¢ wyniki Inspektorowi, na
zasadach okreslonych w STWiORB D.00.00.00.”Wymagania ogolne”. Badania kontrolne
Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie 1 z czgstotliwoscia gwarantujaca zachowanie
wymagan jakos$ci robot, nie rzadziej niz wskazano w niniejszej specyfikacji.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki Inspektorowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kontrolne.

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy budowie warstwy podbudowy z kruszyw
nalezy ustali¢ z Inspektorem nadzoru.

6.3.2. Badania wlasciwosci kruszywa.

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ badania wlasciwosci kruszywa. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed zaggszczeniem.

6.3.3. Badania zaggszczania warstwy podbudowy

Zageszczanie kazdej warstwy powinno odbywac sig¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od 1,00 wedlug normalnej préby Proctora, wedlug PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Dla
kontroli zageszczenia kruszywa nalezy stosowac procedurg badawcza wg PN-S-02205:1998, zat. B.



Za zgoda Inspektora mozna prowadzi¢ badania przy uzyciu innych urzadzen, majacych mozliwosé
wyznaczania wskaznika zaggszczenia i modutu wtornego E2.

6.3.4. Badanie wilgotnosci kruszywa

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszcezania powinna by¢ rowna wilgotnoéci optymalnej z tolerancja
—20% 1 +10% jej warto$ci, okreslanej wg normalnej proby Proctora, wg PN-88/B-04481 (metoda I
lub II). Wilgotno§¢ kruszywa nalezy bada¢ wg PN-77/B-06714/17 z czestotliwo$cig podang w
pi6.3.1.

6.3.5. Grubo$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po zaggszczeniu co najmniej w trzech
losowo wybranych punktach na kazdej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na kazde
200 m? warstwy.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1cm, -
2cm.

6.3.6. Cechy geometryczne warstwy

6.3.6.1. Robwnos¢

Rownos¢ profilowanego i zaggszcezonego podloza nalezy mierzy¢ 4 metrowg tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04, co 20 metrow w kierunku podluznym. Roéwnos$¢ poprzeczng nalezy mierzy¢ 4
metrowa lata co najmniej 10 razy na 1 km. Nierownosci nie moga przekraczaé 2 cm.

6.3.6.2. Spadki poprzeczne

Nalezy mierzy¢ za pomoca 4 metrowej laty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo i
dodatkowo we wszystkich punktach gléwnych tukéw poziomych: na poczatku i na koncu kazdej
krzywej przejsciowej oraz na poczatku, w srodku i na koncu kazdego tuku kotowego.

6.3.6.3. Rzedne wysokosciowe

Nalezy sprawdza¢ co 15 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach. Roéznice pomigdzy rzednymi
wysokosciowymi zmierzonymi i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 em i — 2
cm.

6.3.6.4. Uksztaltowanie osi warstwy podbudowy

Nalezy sprawdza¢ w punktach gtownych trasy i w innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych
nie rzadziej niz co 15 m. O§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz 3 cm.

6.3.6.5. Szerokos¢

Nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km. Szeroko$¢ nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigeej niz +10 -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m”> wykonanej i odebranej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru warstwy podbudowy jest dokonywany na zasadach odbioru robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie z STWiORB D-00.00.00.”Wymagania ogolne” i
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez
hamowania postgpu robdt. Do odbioru Wykonawca przedstawia wyniki badan materiatlow i robot.
Odbioru dokonuje Inspektor.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi sie za m’ podbudowy.
Cena jednostkowa zawiera:

— wytyczenie robot,

— przygotowanie podtoza,

— dostarczenie materialow,

— rozlozenie kruszywa,

— wyrownanie i profilowanie,



— zaggszczenie wyprofilowanej warstwy,

— oznakowanie oraz zabezpieczenie terenu robot,
— wykonanie pomiaréw, prob i sprawdzen,

— uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych PN-B-
06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego

PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednig
PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa,
PN-B-06714-37Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w begbnie Los Angeles
PN-B-11111Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
PN-B-11113Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-S-06102Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z thucznia kamiennego

PN-EN 933-8:2001Badania geometryczne wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie wskaznika piaskowego
BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie plyta

BN-68/8931-04Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
BN-70/8931-06Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
BN-77/8931-120znaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

PN-S-02205:1998Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pélsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO



1. WSTEP

1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z thucznia kamiennego pod nawierzchnie.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot
Zakres robot objetych niniejszym STWiORB :

— prace pomiarowe,

— oznakowanie terenu robot,

— sprawdzenie i ewentualna naprawe podloza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recepta,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zageszezenie rozlozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiarow i badan,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Podbudowa z thucznia kamiennego - czgs¢ konstrukcji nawierzchni skladajaca sie z jednej lub
wigce] warstw nosnych z tlucznia i klinca kamiennego. Pozostale okreSlenia sg zgodne z
obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w STWiORB. D-
00.00.00. ” Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét oraz ich
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, STWiORB oraz zaleceniami Inspektora nadzoru.

1.6. Wspdlny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspodlnego Stownika Zamoéwien podano w STWiORB K-00.00.00
,»Wymagania ogolne” pkt 1.3.

2 MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D-
K-00.00.00

»Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z tlucznia, wg PN-5-96023 [9], sa:
kruszywo tamane zwykle: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8], woda do skropienia podczas
waltowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastgpujace rodzaje kruszywa, wedlug PN-B-11112 tluczen
od 31,5 mm do 63 mm, kliniec od 20 mm do 31,5 mm, kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do
20 mm.

Inspektor moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposrod
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktorych wymagania zostang okreslone w SST. Jakos¢
kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okre$lonymi dla: klasy co
najmnie;j II - dla podbudowy zasadniczej, klasy 111 I1I - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudoéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowac kruszywo gatunku co
najmniej 2.

4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]



2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze byé studzienna lub z
wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3 SPRZET

— réwniarki lub uktadarki kruszywa,

— walce statyczne gladkie do zaggszczania kruszywa grubego,

— walce wibracyjne lub zaggszczarki ptytowe do klinowania kruszywa grubego klinicem,
— walce ogumione lub stalowe gtadkie do koncowego dogeszczenia,

— ubijaki mechaniczne, male walce wibracyjne lub zageszczarki ptytowe4 TRANSPORT

4 TRANSPORT

Ogoélne zasady transportu podano w STWiORB. D-00.00.00 “Wymagania ogdlne”. Transport
kruszywa powinien odbywa¢ si¢ w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Przygotowanie podtoza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w STWiORB 04.01.01. »
Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza”.

Podbudowa tluczniowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa tluczniowa powinna
by¢ ulozona warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podtoza. Geowlokniny przewidziane do
uzycia pod podbudowg thuczniowg powinny posiada¢ aprobatg techniczng wydana przez uprawniong
jednostke. W szczegolnosci wymagana jest odpowiednia wytrzymalto$¢ mechaniczna geowloknin,
uniemozliwiajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiednie wlasciwosci filtracyjne,
dostosowane do uziarnienia podloza gruntowego.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja
projektowa lub wedlug zalecen Inspektora Nadzoru, z tolerancjami okre$lonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegltych do osi
drogi lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inspektora.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigeie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2 Wbudowanie i zaggszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z thucznia nie moze byé po zaggszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwigkszych ziaren tlucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po
zageszezeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudoweg o grubosci powyzej 20 cm nalezy
wykonywa¢ w dwoch warstwach. Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej
grubosci, przy uzyciu ukladarki albo réwniarki. Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiggneta grubos¢ projektowana.
Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ przywalowane dwoma przejsciami walca statycznego,
gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie podbudowy o
przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac si¢ pasami
podhuznymi, czg$ciowo nakladajacymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zaggszczenie podbudowy o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi przesuwac sig
pasami podtuznymi, czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi. W przypadku
wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy rozlozyc
kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczania
nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowa
zageszezarka wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?. Grubo$¢ warstwy luznego



kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly
wypelione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanie
kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé
warstwe kruszywa grubego. Po zaggszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé z
podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchni¢ od 3 do 6
mm. Nastgpnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku
jednostkowym niemniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia kruszywa
poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.3 Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie.

Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce
robot.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Badanie przed przystapieniem do robot.

Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw wg pkt. 2.1 1 2.2 niniejszej STWiORB i
przedstawi¢ wyniki Inspektorowi.

6.2 Badania w czasie robot

6.2.1 Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan ustali¢ z Inspektorem nadzoru.

6.2.2. Badania wlasciwos$ci kruszywa Prébki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy,
przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi. Badania
pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wilasciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny by¢
wykonywane przez Wykonawce z czgstotliwoscia gwarantujacg zachowanie jakosci robot 1 zawsze w
przypadku zmiany Zrédla pobierania materialow oraz na polecenie Inspektora. Probki do badan
pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawceg w sposéb losowy, w obecnosci Inspektora.

6.3 Wymagania dotyczace no$nosci i cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.
6.3.2. Szeroko$¢ podbudowy Szerokos¢ podbudowy nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowane;j
o wiece) niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.3.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podhuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata, zgodnie z norma BN-68/8931-04
[11].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg 0,5 %.

6.3.5. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.3.6. Grubo$¢ podbudowy

Grubos$é podbudowy nie moze réznié si¢ od grubosci projektowanej o wigeej niz:

- dla podbudowy zasadniczej 2 cm,

- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.3.7. Noénos¢ podbudowy



Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykonaé zgodnie z PN-S-02205:1998 zal. B

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i
pomiary zostana wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzyé
podbudoweg przez spulchnienie warstwy na petng gruboé¢, do potowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.4.2. Niewlasciwa grubo$¢ Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci,
Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢é naprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosé, zgodnie z decyzja Inspektora,
uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyroOwnane i ponownie
zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar i ocena grubo$ci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.4.3. Niewlasciwa no$nos¢ podbudowy Jezeli nosnosé¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymagane;j,
to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone
przez Inspektora. Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nosnosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robdt przez Wykonawce
podbudowy.

7 OBMIAR ROBOT.

Obmiar kazdej warstwy podbudowy j. w. powinien by¢ wykonany na budowie, [m?] po jej utozeniu i
zageszczeniu. Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek dodatkowych powierzchni nie
wykazanych w dokumentacji projektowej z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych na pismie
przez Inspektora.

8 ODBIOR ROBOT.
Odbior podbudowy powinien byé dokonany na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu na zasadach okreslonych w ,,Wymagania ogolne”.

9 PODSTAWA PLATNOSCL

Cena jednostkowa obejmuje:

— Prace pomiarowe

—  Oznakowanie robot

— Sprawdzenie i ewentualna napraw¢ podloza

— Dostarczenie kruszywa na miejsce wbudowania

— Roztozenie mieszanki

— Zageszczenie warstw z zaklinowaniem

— Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej -
Utrzymanie podbudowy w czasie robot.

[los¢ zakonczonych i odebranych robot okreslonych wg obmiaru, zostanie oplacona wedlug cen

jednostkowych za [m2] warstwy podbudowy o grubosci okreslonej w dokumentacji projektowej z

ewentualnym uwzglednieniem sumy potracen za : niewlaSciwg grubo$¢ niewlasciwe zaggszczenie

niewlasciwe cechy geometryczne

10 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S- 02205:1998 — Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-96/B-11112 — Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
PN-87/S-02201-Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial nazwy i okreslenia.



PN-87/B-06721 — Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.

PN-89/B-06714/01 — Kruszywa mineralne. Badania. Podzial, nazwy 1 okre$lenie badan.
PN-77/B-06714/12 — Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
PN-78/B-06714/15 — Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego.
PN-77/B-06714/17 — Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

PN-78/B-06714/26 — Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
organicznych.

PN-96/B11113-Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcen nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie plyta.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i
lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika nos$nosci gruntu jako podloza
nawierzchni

podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

BN-64/8933-02 Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
Katalog typowych konstrukcji jezdni podatnych. IBDIM Warszawa 1983.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

WYMIANA NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ



1 D.05.03.10 WYMIANA NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ
1.1 Wstep

1.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST jest wymiana nawierzchni jezdni drogi gminnej ulicy w Tworogu,
bedacych w zarzadzie ZDM.

1.2 Zakres Robot objetych ST

Roboty musza by¢ prowadzone zgodnie z obowiazujagcymi normami, sztuka budowlang oraz
poleceniami inspektora nadzoru.

1.3  Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno§¢ z ST i
poleceniami inspektora nadzoru.

Zamawiajacy w terminie 7 dni od zgloszenia przekaze Wykonawcy teren budowy.

1.3.1 Zgodnos¢ robot z ST

a. ST oraz dodatkowe dokumenty stanowia integralng czg$é zlecenia, a wymagania
wyszczegolnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy,
b. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z ST i wplynie to na

niezadowalajacg jako$¢ robot, Wykonawca usunie wadliwe prace i roboty wykona ponownie
we wilasciwy sposdb na wlasny koszt.

1.3.2 Zabezpieczenie terenu budowy.

a. przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu zatwierdzony
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie ich trwania.

b. w czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywal
wszystkie czasowe znaki 1 urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, S$wiatla
ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych,
zapewniajac staly nadzor nad tymczasowym oznakowaniem w czasie realizacji prac.

A Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy znakéw i urzadzen
zabezpieczajacych.
d. wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez

inspektora nadzoru.
1.3.30chrona Srodowiska w czasie wykonywanych robét.

a. Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego,

b.  w czasie trwania robdt Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace
na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i
wokot budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob 1 terenow
przylegtych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
nastgpstwie jego dzialania.

¢ Wykonawca, stosujac si¢ do wymagan zawartych w ST, bgdzie mial szczegdlny wzglad na
$rodki ostroznoséci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych
substancjami toksycznymi oraz mozliwos$cig powstania pozaru,

d.  Wykonaweca jest wlascicielem wytworzonego destruktu i odpadéw w rozumieniu przepiséw
ustawy o odpadach oraz wytworcg 1 posiadaczem tego destruktu 1 odpadow.
Zagospodarowanie destruktu pozyskanego z frezowania nawierzchni jezdni ulic, w tym
jego wywoz 1 zadbanie o wszelkie procedury S$rodowiskowe wynikajace z
obowiazujacych przepisow, lezy po stronie wykonawcy. Wykonawca ponosi wszelkie
koszty zwigzane z wywozem destruktu.

1.3.4 Bezpieczenstwo i higiena pracy.



Podczas realizacji robot Wpykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy,

Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych wymagan sanitarnych,

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne

oraz sprz¢t i odziez ochronng dla ochrony zycia i zdrowia pracownikow oraz bezpieczenstwa
na drodze.

Wykonawca wypelni wymagania z zakresu bhp we wlasnym zakresie,
Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robot oraz wszelkich materialow i urzadzen
uzywanych do realizacji zamowienia od daty rozpoczgeia do daty zakonczenia robot (do
ostatecznego zakonczenia przedmiotu umowy).

1.3.5 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

a. Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie obowigzujace przepisy zwiazane z
wykonywanymi robotami i odpowiadac za ich przestrzeganie podczas wykonywania robot,

b. Wykonawca powinien przestrzega¢ praw patentowych i odpowiada za wypelnienie
wszelkich wymagan odnoénie wykorzystania opatentowanych urzadzen, materiatéw lub
metod.

14 Materialy
1.4.1 Surowce

1.4.1.1 Kruszywo

Kruszywa zastosowane w mieszankach mineralno-asfaltowych musza by¢ zgodne z PN-EN
13043 oraz Wymaganiami Technicznymi WT-1 2010 ,Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na drogach publicznych”. Kruszywo powinno by¢
zgodne z wymaganiami dla danej warstwy oraz kategorii ruchu KR5-KR6. W przypadku
warstwy SAMI nalezy stosowa¢ kruszywo wedtug WT-1 2010 jak do kategorii ruchu KR 5-6.
1.4.1.2 Asfalt

Jako lepiszcze w mieszankach mineralno-asfaltowych moga by¢ zastosowane asfalty
modyfikowane zgodne z norma PN-EN 14023 oraz asfalty drogowe wedtug PN-EN 12591.
1.4.1.3 Srodek adhezyjny

Do mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy zastosowaé $rodek adhezyjny. llo§¢ dodatku
srodka adhezyjnego nalezy okresli¢ na podstawie badan laboratoryjnych. Rodzaj i ilos¢ srodka
adhezyjnego powinna zapewnia¢ dobre powinowactwo asfaltu z kruszywem oraz odpornos¢
mieszanki mineralno- asfaltowej na dzialanie wody wedlug WT-2 2010 ,Nawierzchnie
asfaltowe na drogach krajowych, Wymagania Techniczne™.

1.4.1.4 Stabilizator

W celu zabezpieczenia przed mozliwosécia rozsegregowania mieszanki SMA podczas transportu
i wbudowania nalezy stosowal stabilizator mastyksu. Zawartos¢ stabilizatora powinna by¢
ustalona na podstawie laboratoryjnego oznaczenia sptywnosci wedtug PN-EN 12697-18:2007.

1.4.2 Mieszanki mineralno-asfaltowe

Recepty na warstwe wiazaca 1 $cieralna winny by¢ uzgodnione przez Inwestora rob6t oraz Instytut
Badawczy Drog i Mostow na co najmniej 14 dni przed rozpoczeciem robdt. W sprawozdaniu z
badania typu nalezy poda¢ zawarto$¢ lepiszcza (dozowanego) jako sumeg lepiszcza
rozpuszczalnego (odzyskiwanego w procesie ekstrakcji) i nierozpuszczalnego (wchlonigtego
przez kruszywo). W tym celu nalezy wykona¢ badanie ekstrakcji na zarobie przygotowanym w
warunkach laboratoryjnych, o skfadzie zgodnym z recepta.

Dopuszcza sig:



a. produkcjg mieszanek mineralno-asfaltowych w technologii ,,na cieplo”,

zastosowanie technologii rozkladania i1 zaggszczania warstwy wigzacej 1 $cieralnej w
pojedynczej operacji.

c. zastosowanie granulatu asfaltowego do mieszanek mineralno-asfaltowych w ilosci do 10 %
m/m w przypadku produkcji w technologii na zimno” lub do 20 % m/m w
przypadku produkcji w ,technologii na goraco”

1.4.3 Oznakowanie poziome

Oznakowanie poziome wykonaé nalezy w technologii grubowarstwowej chemoutwardzalnej ze
strukturg, po uprzednim wykonaniu cienkowarstwowego malowania farbg akrylowa z odblaskiem.

1.4.4 Zlacza technologiczne

Do uszczelniania potaczen technologicznych nalezy stosowa¢ materialy termoplastyczne (taSmy,
pasty itp.) wedlug aprobat technicznych. Do uszczelniania krawegdzi nalezy stosowaé asfalt
drogowy wedlug PN-EN 12591 lub asfalt modyfikowany polimerami wedlug PN-EN 14023
(metoda ,,na goraco™) lub inne lepiszcza wedtug aprobat technicznych.

1.4.5 Lepiszcze do skropienia podloza

Skropienie lepiszczem moze by¢ wykonane emulsja asfaltowa wedlug PN-EN 13808 lub innym
lepiszczem lub materialem wedlug aprobat technicznych. Rodzaj lepiszcza powinien byc
dostosowany do rodzaju materialu w podlozu. Do taczenia warstw asfaltowych i przyklejenia
geosiatek nalezy stosowa¢ emulsje asfaltowsg szybkorozpadowa kationowg C60 B3 ZM,
wytworzong z asfaltu drogowego 70/100 lub twardszego lub emulsjg asfaltowa modyfikowang
polimerami C60 BP3 ZM, modyfikowang SBS. W wypadku stosowania emulsji asfaltowej do
skropienia podloza z warstwy niezwiazanej lub zwigzanej hydraulicznie nalezy uzy¢ emulsji
kationowej wolnorozpadowej C60 BS ZM , a do skropienia podioza zawierajacego spoiwo
hydrauliczne nalezy uzy¢ rodzaj o pH wigkszym niz 3,5.

Lepiszcze nalezy dozowaé tak, aby ilo§¢ lepiszcza pozostalego po skropieniu wynosita
odpowiednio w przypadku podtoza sfrezowanego 0,3 — 0,5 kg/m2, w przypadku warstwy wiazacej
0,1 -0,3 kg/m2.

1.4.6 Niezgodno$¢ materialow

Materialy uzyte do realizacji w/w zadania musza posiada¢ stosowne atesty, deklaracje zgodnosci i
$wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym wydanym przez uprawnione
jednostki (IBDiM, Instytut Transportu itp.) Przed przystapieniem do wykonywania robot
wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia zamawiajacemu za posrednictwem nadzoru
reprezentujgcego zamawiajacego, do zatwierdzenia technologii i materialéw wraz z atestami, ktore
beda zastosowane do regulacji urzadzen. W przypadku stwierdzenia uzycia przez Wykonawce
materiatow ktére nie spelniaja wymagan, wykonawca zostanie zobowigzany do niezwlocznego
usunigcia z budowy tych materiatow.

1.5 Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do posiadania sprzgtu specjalistycznego do robdt w zakresie

wymiany nawierzchni bitumicznych w ilosci zapewniajacej stala obstuge oraz realizacjg zadan w

systemie wynikajacym z zapisow p. 1.7, w tym posiadanie m.in. nastgpujacego rodzaju sprzetu:

a. wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym, =z automatycznym
komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
z mozliwoscia dozowania dodatkow adhezyjnych i stabilizatora, wyposazonej w silos
izolowany termicznie na gotowg mieszankg o pojemnosci nie mnigjszej niz polowa
wydajnoéci godzinowej. Dozowanie sktadnikow powinno by¢ wagowe.

b. rozkladarek gasienicowych, z elektronicznym sterowaniem réwnoscig rozkladanej warstwy,
podgrzewana plyta wibracyjna.
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walcow stalowych gladkich

szczotek mechanicznych i/lub innym urzadzen czyszczacych.

samochodéw samowytadowczych z przykryciem do przewozu mieszanek MMA.
sprzgtu drobnego niezbgdnego do prowadzenia przedmiotowych rob6t drogowych.
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1.6 Transport

Przy ruchu po drogach publicznych s$rodki transportu powinny spetnia¢ wymagania wynikajace z
przepisdéw ruchu drogowego.

Wykonawca powinien usuwaé¢ na biezaco, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane pojazdami wykorzystywanymi w czasie robdt oraz przy dojazdach do terenu
budowy.

Wykonanie Robot

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robot w systemie minimum 2 zmianowym w
dniach: rozpoczecie - piatek godz. 22, zakonczenie: poniedziatek godz. 4.00.

W przypadku zgody Inzyniera Ruchu na zamkniecie ulic, roboty te moga by¢ réwniez
wykonywane w dni robocze.

Przed rozpoczegciem frezowania wykonawca jest zobowigzany do zinwentaryzowania spekan
nawierzchni i uszkodzen w celu okreslenia koniecznego zakresu wzmocnienia konstrukcji po
sfrezowaniu. W tym celu nalezy zaznaczy¢ w sposdb widoczny po sfrezowaniu lokalizacje
zastosowania siatek wzmacniajacych oraz wzmocnienia podbudowy.

Kazdy element konstrukcji nawierzchni ulegajacy zakryciu nalezy zglosi¢ do nadzoru budowy — po
uzyskaniu zezwolenia przez inspektora nadzoru mozna kontynuowac dalsze etapy robat.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonywania badan laboratoryjnych we wlasnym zakresie oraz
zlecenia badan kontrolnych okre§lonych w pkt. 1.7 ppkt j) do IBDIM i przedstawienia ich wynikdw
do akceptacji zamawiajacemu oraz nadzorowi. Pobranie probek nalezy prowadzi¢ w obecnosci
nadzoru reprezentujacego zamawiajacego.

Wykonawca ponadto jest zobowigzany do:
opracowania projektu organizacji ruchu i jego wdrozenia we wlasnym zakresie,

b. zapewnienia urzadzen zabezpieczajacych (znaki, zastawy) oraz ich stalego dozoru w czasie
realizacji robot,
zapewnienia nadzoru stuzb specjalistycznych

. zwolania komisji przegladu technicznego ulicy w terminie nie pdzniejszym niz 14 dni przed
remontem, przeprowadzonego =z udzialem zamawiajgcego, nadzoru reprezentujacego
zamawiajacego oraz gestoréw poszczegoélnych jednostek posiadajacych w pasie drogowym
urzadzenia uzbrojenia podziemnego oraz innych jednostek posiadajacych w pasie drogowym
urzadzenia niezwigzane bezposrednio z funkcja drogi.

. wykonania niezbgdnych robdt uzupetnianych objetych oferta, wskazanych bezposrednio przez
nadzor reprezentujacy zamawiajacego przy przegladzie technicznym ulicy przed remontem lub w
czasie prowadzenia remontu.

regulacji urzadzen uzbrojenia podziemnego z ewentualng wymiang uszkodzonych elementow
kratki/wlazu studziennego oraz przedlozenia w dokumentacji powykonawczej protokotow z
przegladu technicznego urzadzen przed wykonaniem remontu oraz protokohui odbioru urzadzen
przez gestorow urzadzen po wykonanym remoncie. Uszkodzone kratki/wlazy studzienne
zakwalifikowane do wymiany podczas przegladu technicznego ulicy przed remontem, pozyskac
nalezy u gestora danej sieci uzbrojenia podziemnego. W przypadku gdy urzadzenie przewidziane
do wymiany pozostaje w gestii Zamawiajacego elementy uzbrojenia do wymiany pozyskuje
wykonawca we wilasnym zakresie. Regulacj¢ urzadzen uzbrojenia podziemnego wykonywac
nalezy z bardzo duzg dokladno$cig ustawienia urzadzenia po dokladnym oczyszczeniu
powierzchni z kurzu i zanieczyszczen, z uzyciem wysokowytrzymatych zapraw lub dostepnych
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na rynku nowoczesnych technik regulacji wlazow.

wlazy, wpusty, skrzynki itp. musza by¢ bardzo dokladnie wyregulowane do rzednych
nawierzchni. Nie zezwala si¢ na stosowanie do regulacji zaprawy cementowej, zaprawy
szybkowiazacej o parametrach ponizej 15 N/mm? nieprzystosowanej do regulacji urzadzen i
duzych obciazen oraz podmurowek z cegiel, kostki betonowej lub gruzu. Regulacje nalezy
wykonywaé¢ na pierScieniach regulacyjnych wykonanych z betonu lub Zeliwa, stosujac
wysokowytrzymate zaprawy specjalnie przystosowane do regulacji wlazow, wpustéw o
wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 14 N/mm? w czasie reakcji do 1 godziny i co najmniej 25
N/mm? po 24 godzinach. Do regulacji ponadto winno stosowaé si¢ wlazy typu cigzkiego z
pokrywa wypelniong betonem i zalecane sa z firmowym logiem wlasciciela urzadzania.

w przypadku konieczno$ci przeprowadzenia ponownej regulacji urzadzenia uprzednio
wyregulowanego w sposob niepoprawny, nie zezwala si¢ na wycinanie w nawierzchni pola
zblizonego do kwadratu, nalezy wycina¢ asfalt po okrggu przy pomocy urzadzenia do regulacji
wlazow, miota udarowego z szeroka topatka lub inna metoda przystosowana do cigcia po okregu.

powyzsza instrukcja dotyczy wszystkich urzadzen infrastruktury podziemnej.Przy montazu
wlazéw samopoziomujacych o h=160mm, nalezy ustawi¢ gor¢ studni w wymiarze 170- 230 mm
ponizej poziomu nawierzchni stosujac betonowe pierScienie wyrownujgce. Otwor studni
oslaniamy ptytg stalowa $rednicy ok. 1000mm i nakladamy warstwy, wiazaca i $cieralng
zaggszezajac je. W trakcie zaggszezania nawierzchni wyjmujemy plytg, ustawiamy pierscien
adaptacyjny (prowadzacy) na zaprawg j/w oraz szalunek stalowy, nawierzchni¢ uzupetiamy
gorgcg masg asfaltowg i wstgpnie zaggszczamy. Usuwamy delikatnie szalunek stalowy,
ustawiamy kompletny wlaz samopoziomujacy i wprasowujemy go walcujac cala nawierzchnig do
odpowiedniego stopnia zaggszczenia i wyrownania powierzchni wlazu z nawierzchnia. Przy
zabudowie wlazoéw samopoziomujacych nalezy szczegdtowo przestrzegaé instrukcjg montazu
producenta wlazow szczegdlnie dla wlazow o innej wysokosci.

wprowadzenia aktualnej stalej organizacji ruchu w zakresie oznakowania poziomego,
odtworzenia petli indukcyjnych i pomiarowych zniszczonych w trakcie wykonywania robot.

wykonania badan laboratoryjnych wymaganych w normie PN-EN 13108-21 (przy
obowiazujacym na wytworni PPZ, dla kategorii Y) oraz badan temperatury powietrza,
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania nawierzchni, wygladu
mieszanki mineralno-asfaltowej. Wykonania badan laboratoryjnych wykonanych warstw:
gruboéci wykonanych warstw, wskaznika zaggszczenia, zawartoSci wolnych przestrzeni
(czegstotliwos¢ minimalna to 2 probki na 3000 m2 ukladanego pasa nawierzchni z
uwzglednieniem w tym zakresie badan, o ktorych mowa w ppkt. j), rbwnosci warstwy Scieralne;j,
oceny wizualnej jednorodnosci powierzchni warstwy oraz oceny wizualnej jakosci wykonania
potaczen technologicznych.

m. przedstawienia wynikow badan kontrolnych przeprowadzonych przez IBDiM:

n.

e badan skladu mieszanki mineralno-asfaltowej; wymagana czgstotliwosé badan skladu i
zawarto$ci wolnych przestrzeni z luznej mieszanki mineralno-asfaltowej to 1 badanie na 1000
t produkowanej mieszanki ACWMSI16 oraz 1 badanie na 500 t produkowanej mieszanki
SMAS lub SMA 8 LA+G, nie mniej niz | raz na dzien,

¢ badan wykonanych warstw w zakresie objetym (w iloéci 20% czgstotliwosci podanej w ppkt 1),
nie mniej niz 2 probki); zakres tych badan obejmuje okreslenie zawartosci wolnej przestrzeni,
wskaznika zageszczenia oraz grubo$ci; grubosci wykonanej warstwy nalezy okre§la¢ na
podstawie odwierconych probek metoda zgodna z normg PN-EN 12697-36. Za grubos¢
warstwy przyjmuje sie¢ $rednia arytmetyczng wszystkich pojedynczych oznaczen grubosci
warstwy na remontowanym odcinku danej ulicy. Dopuszcza sig¢ zastosowanie nieniszczacej
metody pomiaru grubo$ci wynikajacej z w/w normy oraz nieniszczacej metody pomiaru
zageszczenia wedtug normy PN-EN 12697-7 lub réwnowaznej po uzyskaniu akceptacji danej
metody przez zamawiajacego i nadzér reprezentujacy zamawiajacego.

uzyskania akceptacji recept u zamawiajacego oraz w Instytucie Badawczym Drog i Mostow.

0. wykonawca musi dysponowal wytwoOrnig zautomatyzowana o wydajnosci zapewniajace]



terminowq realizacj¢ robot budowlanych w systemie weekendowym. Wytwérnia musi mieé
wdrozong zakladowa kontrolg produkeji, zgodna z PN-EN 13108-21. Dopuszcza sie dostarczanie
mieszanki mineralno-asfaltowej z wytwérni niezaleznej, spelniajacej powyzsze wymagania.

1.7 Roboty podstawowe

1.7.1 Branza drogowa
Roboty rozbiérkowe poprzez sfrezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej jezdni

Roboty zwigzane z wykonaniem warstw bitumicznych jezdni

1.8 Roboty uzupelniajace (regulacja/wymiana kraweznika, chodnika, Scieku
ulicznego, miejscowe odtworzenie podbudowy, uzupelnienie oznakowania poziomego)

Wykonawca wykona niezbgdne roboty uzupelniajace wycenione w kosztorysie, wskazane przez
nadzoér reprezentujacy zamawiajacego. Roboty uzupelniajace (miejscowo) w przypadku ich
wystgpienia prowadzi¢ nalezy w oparciu o wlasciwe dla danego rodzaju robot Ogélne Specyfikacje
Techniczne Generalnej Dyrekcji Drég Krajowych i Autostrad w porozumieniu z nadzorem
budowy.

1.9 Kontrola jakosci robot

Wykonawca robot jest zobowigzany do prowadzenia stalej kontroli prowadzonych robdt i
udostgpniania jej wynikéw wraz z wynikami IBDiM inspektorowi nadzoru. Wyniki badan
odbiorczych w szczegdlnosci skladu mme-a, grubosci i zageszczenia warstw opiniuje dodatkowo

IBDiM.
Badanie grubosci warstw asfaltowych moze by¢ realizowane zgodnie z normg PN-EN 12697-36.
1.10 Odbior robot

Odbidr roboét moze nastapi¢ po przedlozeniu dokumentacji powykonawczej osobno dla kazdego
zadania /operat kolaudacyjny/ i potwierdzeniu gotowosci do odbioru przez inspektora nadzoru
wpisem do Dziennika budowy.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami nadzoru jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wynikajacych ze specyfikacji daly wyniki pozytywne.

1.11 Rozliczenie

Jednostkq obmiarowa wykonanej nawierzchni bedzie 1 m® wykonanej warstwy o grubosci
rozliczeniowej wynikajacej ze S$redniej arytmetycznej grubosci uzyskanych ze wszystkich
pomiarow.

Gruboé¢ bedzie rozliczana na podstawie faktycznego stanu, ale platno$¢ nie moze by¢ wigksza
niz wynikajaca z grubosci warstw. Dopuszcza sig odstgpstwo od tej reguly po uzgodnieniu z
zamawiajacym i nadzorem.

W przypadku stwierdzenia nieprawidlowosci dotyczacych wlasciwosci wykonanych warstw
asfaltowych moga by¢ zastosowane potracenia.

1.12 Potracenia

1.12.1 Informacje ogolne

Potracenia wynikajace z niezgodno$ci wskaznika zaggszczenia, uziarnienia oraz zawartosci
lepiszcza rozpuszezalnego beda si¢ sumowaly. Do obliczenia kwoty potracenia P stosowany bedzie
wzor (4). Kazda warstwa asfaltowa bedzie rozliczana osobno.

P = PA*AZ+PU*AU+PH*AiI)*K (4)
gdzie:

P,— potracenie z tytutu zanizenia wskaznika zageszczenia (wedtug ppkt 1.13.2)
A,— powierzchnia remontu o zanizonym wskazniku zaggszczenia (wedlug ppkt 1.13.2)
P,— potracenie z tytulu odchytek w uziarnieniu (wedhug ppkt 1.13.3)



Ay~ powierzchnia remontu o stwierdzonych odchytkach w uziarnieniu (wedtug ppkt 1.13.3)

P,— potracenie z tytutu zanizenia zawartosci lepiszcza rozpuszezalnego (wedhug ppkt 1.13.3)

Aa— powierzchnia remontu o zanizonej zawartosci lepiszcza rozpuszezalnego (wedhug ppkt 1.13.3)
K — ofertowa wartos¢ wykonania 1 m? danej warstwy asfaltowej skorygowana zgodnie z gruboscia
srednig na calym remontowanym odcinku

Zadania wydhuzenia r¢kojmi do 5 lat z poszezegdlnych etapéw oceny odchylek uziarnienia,
zawartosci lepiszcza rozpuszcezalnego i zaggszczenia nie sumujg sie.

1.12.2 Wskaznik zageszczenia

Za zanizony wskaznik zaggszczenia o 1% dla SMA lub 2% dla ACWMS Zamawiajacy moze
narzuci¢ wykonawcy usunigcie usterki lub zastosowac potracenia wg n/w procedury. W przypadku
przekroczenia owartosci wigksze niz o 1% dla SMA lub 2% dla ACWMS Zamawiajacy moze
narzuci¢ wykonawcy usunigcie usterki lub zastosowaé potracenia wg n/w procedury oraz zazada
wydhuzenia r¢kojmi do 5 lat. MozZe to nastapié po konsultacji z nadzorem reprezentujacym
zamawiajacego oraz IBDiM.

Potracenia P, bgda dotyczyly kwoty naleznej za reprezentatywng powierzchni¢ warstwy A,, dla
ktorej wynik byt negatywny. Reprezentatywna powierzchnie warstwy i odpowiadajaca jej ilosé
probek okreslono w pkt.

1.7 ppkt 1)

Jesli wykonawca wykaze poprzez dowiercenie dodatkowych probek przez niezalezne laboratorium w
obecnosci nadzoru, ze niedoggszczenie nastapilo na mniejszej powierzchni niz wynikato to
pierwotnie z badan, to powierzchnia remontu zostanie podzielona na mniejsze reprezentatywne
powierzchnie. Dopuszcza si¢ dowiercenie jednej dodatkowej probki na kazde rozpoczete 3000 m’
powierzchni nawierzchni.

W przypadku zanizenia wskaznika zaggszczenia warstwy z ACWMS 16, SMAS i SMA 8 LA+G
ponizej wymaganej wartosci nastapi potracenie wedtug Tablicy 1.

Tablica 1 Potrgcenia Pz za zanizony wskaznik zageszczenia

Przekroczenie dopuszczalnego

L. } 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,5 4,0
wskaznika zaggszczenia, %

Potracenie P, % 0,75 3,0 6,75 120 | 1875| 27,0 | 36,75 | 48,0

Do obliczenia powierzchni reprezentatywnej Az, ktdrej ma dotyczy¢ potracenie z
tytutu zanizenia wskaznika zaggszczenia stosowany bedzie wzor (5):

A, = (4/0)*Ox (5)

gdzie A - powierzchnia danej warstwy asfaltowej na remontowanym odcinku ulicy
O — ilo§¢ zbadanych odwiertow
On — iloé¢ odwiertéw niezgodnych

Przyktad: Powierzchnia remontu wynosita 3000 m’. Jedna z dwoch zbadanych probek nie spetnita
wymagania. Potracenie nastapi od kwoty naleznej za powierzchnig reprezentowang przez ta
probke, czyli w tym przypadku 4,=(3000/2)*1 = 1500 m’.

1.12.3 Odchylki skiadu

Odchytki sktadu (uziarnienie i zawarto$é lepiszcza rozpuszczalnego) dla pojedynczej probki oraz
dla $redniego skltadu z co najmniej dwodch probek powinny byé zgodne z wymaganiami
specyfikacji. W przypadku przekroczenia dopuszczalnych odchylek Zamawiajacy moze zazadaé




usuniecia usterki lub zastosowaé n/w procedure potracen.

Odchytki uziarnienia:

a.  Zadanie usunigcia wady nastapi po konsultacji z nadzorem reprezentujacym zamawiajacego
oraz IBDiM, gdy przy ocenie uziarnienia pojedynczej probki lub uziarnienia $redniego z co
najmniej 2 probek wystapig odchytki wigksze niz dopuszczalne dla przypadku oceny
pojedynczej prébki, a uziarnienie w obu przypadkach bedzie wykraczalo poza punkty
graniczne uziarnienia.

b.  Potracenie Pu bgdzie wynosito 5% wynagrodzenia za powierzchni¢ Au wbudowanej mm-a,
ktorej dotyczyly odchylki uziarnienia oraz nastapi zadanie wydluzenia regkojmi do 5 lat, gdy
przy ocenie wyniku badania uziarnienia pojedynczej probki wystapia odchytki uziarnienia
wykraczajace poza granice dopuszczalne, ale przy pozostawaniu krzywej uziarnienia w
punktach granicznych uziarnienia,

c.  Potracenie Pu bedzie wynosito 2% wynagrodzenia za powierzchnie Au wbudowanej mma,
ktorej dotyczyly odchytki uziarnienia oraz nastapi zadanie wydtuzenia rekojmi do 5 lat, gdy
przy ocenie wyniku badania uziarnienia sredniego z co najmniej 2 probek wystapia
odchylki wigksze niz dopuszczalne dla éredniej z co najmniej 2 probek, ale mnigjsze niz
dopuszczalne w przypadku oceny pojedynczej probki.

Odchytki zawartosci lepiszcza rozpuszczalnego:

a. Zadanie usunigcia wady nastapi po konsultacji z nadzorem reprezentujacym
zamawiajacego oraz IBDiM, gdy przy ocenie zawartosci lepiszcza rozpuszczalnego na pojedynczej
probce lub $redniej zawartosci lepiszcza rozpuszczalnego z co najmniej 2 probek wystapia
odchyltki wigksze niz dopuszczalne dla przypadku oceny pojedynczej probki.

b. Potracenie Pa bedzie okreslone zgodnie z tablicg 2 i bedzie dotyczylo wynagrodzenia za
powierzchnie Aa wbudowanej mm-a, ktérej dotyczyly odchytki oraz nastapi zadanie wydluzenia
rekojmi do 5 lat, gdy przy ocenie wyniku badania $redniej zawartosci lepiszcza rozpuszczalnego z
co najmniej 2 probek wystapig odchytki wykraczajace poza dopuszczalne dla przypadku oceny co
najmniej 2 probek.

Tablica 2 Potrjcenia P, za zanizona zawarto$¢ lepiszeza rozpuszezalnego

Zanizenie zawartosci lepiszcza

rozpuszczalnego, % 0 0.2 0.3 0.4 0,5 0,6 0,7 0,8

Potracenie P,, % 3 6 9 22 35 48 61 74

Przez ,powierzchnig, ktérej dotyczyly odchylki” rozumie si¢ powierzchnig reprezentatywna
warstwy wykonanej z mm-a ze stwierdzonymi odchytkami sktadu. Przyjmuje sig, ze powierzchnia
reprezentatywna jest proporcjonalna do iloéci badan sktadu zgodnie z czgstotliwoscia w pkt. 1.7
ppkt i) oraz j) wbudowanej mm-a. Pozostawia sig wykonawcy mozliwo$¢ przedstawienia wynikow
dodatkowych badan skfadu mma, jednak nie wigcej niz 1 dodatkowe badanie na kazde 500 t
mieszanki SMA oraz 1 dodatkowe badanie na kazde 1000 t mieszanki ACWMS.

Do obliczenia masy mm-a obje¢tej potraceniem R stosowany bedzie wzor (6):

R=(M/N)*Nx  (6)

gdzie M — masa wbudowanej mm-a

N —iloé¢ zbadanych probek

Ny — ilo$¢ probek niezgodnych

Odpowiadajaca tej masie powierzchnia warstwy A, lub 4, bedzie obliczana indywidualnie,
uwzgledniajac $rednig grubo$¢ warstwy 7' na catym odcinku i $rednia gesto$¢ objetosciowa [pssa
warstwy na calym odcinku wedtug wzoru (7).

Aa lub Ay = R/(pssa*T) (7

gdzie R — masa objeta potraceniem



T'— $rednia grubo$¢ warstwy asfaltowej na catym odcinku

[ lbssa — $rednia gestosé objetosciowa warstwy asfaltowej na calym odcinku
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Przepisy zwigzane
Ustawa Prawo budowlane
Kodeks cywilny
Polskie normy branzoweEuropejskie normy zharmonizowane
PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe - Wymagania dla asfaltoéw drogowych

PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasady specyfikacji dla
asfaltow modyfikowanych polimerami

PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Czg$¢ 1: Beton asfaltowy
PN-EN 13108-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Cze$é¢ 5: Mieszanka SMA
PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Cze$¢ 20: Badanie typu

PN-EN 13108-21 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Czeéc
21: Zaktadowa Kontrola Produkcji

PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco - Cz¢s$¢ 1: Zawarto$é lepiszeza rozpuszcezalnego

PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco - Czegs¢ 2: Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco - Czgsé 8: Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badania mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco - Czes¢ 12: Okreslanie wrazliwosci na wode

PN-EN 12697-18 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco - Czes¢ 18: Spltywanie lepiszcza

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco - Czgs¢ 22: Koleinowanie

PN-EN 12697-24 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco - Czgsé¢ 24: Odpornosé¢ na zmeczenie

PN-EN 12697-26 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na goraco - Czgsé 26: Sztywnosé

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-
asfaltowych na gorgco - Czeé¢ 36: Oznaczenie grubo$ci nawierzchni asfaltowych



