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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA.

SST - 5. ROBOTY ELEKTRYCZNE

I. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t branzy elektrycznej zwiazanej z budowa sali gimnastycznej wraz z
zapleczem w Woj-sce przy ulicy Szkolnej 12 i obejmuje:

kucie bruzd pod przewody , kable i rury

wykonanie przepustéw przez $ciany

uktadanie korytek, rur i kanatéw instalacyjnych oraz przewodéw ,
montaz i obrobka przewodow

montaz tablicy bezpiecznikowej

montaz opraw oSwietlenia podstawowego, awaryjnego i ewakuacyjnego
montaz osprze¢tu ( puszki, gniazda, wytaczniki )

montaz instalacji przeciwoblodzeniowe;j

montaz konstrukcji pod panele fotowoltaiczne

montaz paneli fotowoltaicznych

montaz inwertera

montaz przewodow solarnych w rurkach z tworzywa odpornego na dziatanie promieni
uv

montaz instalacji odgromowej
wykonanie uziomu otokowego dla instalacji odgromowe;j
wykonanie pomiaréw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej

wydanie zaswiadczenia o sprawnosci instalacji elektrycznej i wykonaniu jej zgodnie z
przepisami



1.2. Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie instalacji branzy elektrycznej zwiazanej z budowg sali gimnastycznej wraz
z zapleczem przy budynku szkoty podstawowej w Wojsce przy ulicy Szkolnej 12.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z Polskimi Normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacjg projektowg (DP), SST i poleceniami Inspektora Nadzoru .

2. MATERIALY
Przy wykonywaniu robét objetych niniejsza szczegdtows specyfikacjg techniczna nalezy
stosowac nizej wymienione materialy podstawowe:

e przewody w izolacji 750V i kable w izolacji 1 kV typu N2XH-J
e puszki rozgalezne i koncowe natynkowe i hermetyczne
e tablica podtynkowa metalowe Jub z tworzywa niepalnego termoutwardzalnego

o laczniki instalacyjne typu ,,S”-ki i wylgczniki réznicowo-pradowe o czulosci 30
mA

e gniazda wtyczkowe podwdjne podtynkowe z bolcem

e gniazda wtyczkowe hermetyczne IP44 z bolcem i klapka ostonowsg

e skrzynka z wylgcznikiem Ppoz wraz z przyciskami w obudowie z szybka
e osprzet instalacyjny podtynkowy i hermetyczny

e oprawy do sufitu podwieszanego modutowego LED 31 W , 43 Wi24 W
e oprawy oswietlenia awaryjnego i kierunkowe

e oprawy nastropowe z siatkg LED 160W na sale gimnastyczng

e konstrukcje systemowe do zabudowy paneli fotowoltaicznych na dachu plaskim z
nierdzewnymi $rubami do mocowania



» panele fotowoltaiczne monokrystaliczne w ramie z aluminium anodyzowanego i szybg
ochronng ze szkla hartowanego o wymiarach 1660 x 990 x 50, o maksymalnej mocy
385 Wp, pradzie 9,63 A i napigciu 31,2 V w punkcie mocy maksymalnej, pradzie
zwarcia 9,97 A, maksymalnym napigciu 39,4 V, zakresie temperatury pracy od - 40°
do + 85° C i maksymalnym napieciu systemowym 1000 V DC.

e skrzynka PV o IP 65 z ochronnikami przepieé¢
e rury karbowane gietkie odporne na dziatanie promieniowania UV
e przewdd solarny z miedziang zyla o przekroju 4 mm?

e inwerter DC/AC tréjfazowy o mocy 6,0 kWp z zabezpieczeniami przeciwprze-
pigciowymi, ochrony przed obnizeniem napigcia, wzrostem napiecia i pracy
niepetnofazowej, wyposazony w automatyke sterujacg ograniczaniem mocy w
zalezno$ci od poboru by nie zachodzito oddawanie energii do sieci. Obudowa IP 65

o drut ocynkowany 68
e bednarka ocynkowana FeZn 30 x 4

» system przeciwoblodzeniowy koszow rynin spustowych

Dla kazdego stosowanego materialu lub wyrobu, w tym takze ich sktadnikow nalezy
zachowaé wymagania dotyczace transportu, przechowywania i sktadowania zawarte
w odpowiednich tematycznych normach i przepisach zwiazanych z tymi normami
oraz innymi dokumentami np. instrukcjami producentow .

W przypadkach wymagajacych dodatkowych wyjasnien lub uscislen wykonawca ma
obowigzek :

uzyska¢ brakujace dane bezposrednio od producenta danego materiatu lub wyrobu
sprawdzi¢ poprawnos¢ i zgodnos$¢ otrzymanych danych z obowigzujgcymi normami
1 innymi dokumentami.

Przechowywanie i skladowanie poszczegdlnych materiatéw i wyrobéw budowlanych
powinno odpowiada¢ wymaganiom, okreslonym przez producentéw i (lub)
odpowiednie normy, w szczegdlnosei powinno umozliwié ich zabezpieczenie przed
zniszczeniem, utrata wymaganych wlasciwosci budowlanych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie powoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z projektem organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji przetargowej, projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania, a Wykonawca dostarczy
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Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji przetargowej, SST i wskazaniach Zamawiajacego, w terminie
przewidzianym umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speilnia¢ wymagania dotyczace

przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie iinnych
parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Szczegdlowe zasady wykonywania robét

Ponizej przedstawiono szczegolowe wymagania dotyczace wykonania robét dla zakresu robét jak
w punkcie 1.1.

Roboty instalacyjne nalezy prowadzi¢ zgodnie z :
= projektami budowlano-wykonawczymi, przedmiarami robét oraz warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych wydanymi przez ITB Warszawa

z 2003r a zawartymi w opracowaniu ,Instalacje elektryczne i piorunochronne w
budynkach mieszkalnych”,

= przepisami technicznymi odpowiednimi dla danego rodzaju robdt,
® przepisami bhp i ochrony p.poz w zakresie obowiazujacym dla danego zakresu prac

= ustaleniami podjetymi w czasie petnienia nadzoru autorskiego

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 . Szczegodtowe zasady kontroli jakosci robot
Szczegolowe wymagania dotyczace kontroli jakoSci robdt zawarte s w warunkach

technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych wydanymi przez ITB Warszawa z
2003r a zawartymi w opracowaniu ,,Instalacje elektryczne w budynkach”.
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7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU
ROBOT

7.1. Ogdlne zasady przedmiaru robét

Przedmiar roboét zostal wykonany wedtug zasad podanych w odpowiednich katalogach
naktadow rzeczowych.

7.2. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumenta-
cja przetargowa, SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze. Obmiaru robét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie obmierzanych robot

1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisywane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku nalezytego wykonania
przedmiotu umowy i ukonczenia wszystkich robdt zgodnie z dokumentacjg przetargowq.

7.3. Zasady okreslenia ilosci robot i materialow

Dtugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jezeli SST, wlasciwe dla danych robdt, nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone
w (m®) jako dlugoé¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach ( t ) lub kilogramach ( kg ) zgodnie a wymaganiami SST.

7.4. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzagdzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca winien posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie Urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robdt.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beds uzupelniane odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca, szkice mogg byé
dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksiegi
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obmiaru. Jednostkg obmiaru dla wykonania linii kablowej i instalacji przewodowej jest
jeden metr [m ], natomiast dla pozostatych elementéw sztuka [szt.] lub komplet [kpl.].

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
8.1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych roboét, ktére w dalszej czesei procesu realizacji ulegng zakryciu a w
szczegoblnosci sa to ukladane w Scianach przewody i kable.
8.2, Odbior roboét koncowy
Do odbioru koncowego wykonanych rob6t Wykonawca winien przedtozyé:
» aktualng dokumentacje powykonawcza
= proby i pomiary parametrow, a mianowicie :
o pomiar rezystancji izolacji instalacji
o pomiar rezystancji izolacji odbiornikow
© pomiar rezystancji uziemienia
o sprawdzenie ochrony przeciwporazeniowej
o sprawdzenie biegunowosci
o probe dziatania
Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiar6w objetych prébami
montazowymi nalezy zalaczy¢ instalacj¢ pod napigcie 1 sprawdzi¢ czy w gniazdkach
przewody fazowe sg dolgczone do wlasciwych zaciskow.

Z prob montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot oraz protoko6t odbiorezy koficowy.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT I PODSTAWA
PELATNOSCI

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce dla danej pozycji
w wycenionym przedmiarze robot.

Cena jednostkowa pozycji przedmiaru rob6t winna uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone do tej roboty w ST, SST, w
dokumentacji przetargowej, a takze w obowigzujgcych przepisach, bez wzgledu na to, czy
zostalo to szczegotowo wymienione w specyfikacji i przedmiarze robot czy tez nie.



Cena jednostkowa robot powinna obejmowacé:
¢ robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

e warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu,

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny, ubezpieczenia i ryzyko Wykonawcy,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami z wyjatkiem VAT.

Ceny jednostkowe winny uwzglednia¢ wszystkie koszty niezbedne do wykonania robét
okreslonych w danej pozycji przedmiarowej, zgodnie z opisem pozycji ST, SST,
dokumentacjg przetargowa, projektowa, lacznie z kosztami i pracami dodatkowymi.

Cena jednostkowa zaproponowana prze Wykonawce za dang pozycj¢ w wycenionym
przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza mozliwosé zadania dodatkowej zaplaty za
wykonanie robdt objetych ta pozycja kosztorysowa. Je$li jakie$§ czynnosci lub roboty zostaly
pominiete to uwaza si¢ , ze Wykonawca ujal je w danej pozycji lub innych pozycjach
wycenionego przez siebie przedmiaru.

Podstawg platnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokolu odbioru rob6t. Przy
dokonywaniu rozliczen obowigzujg postanowienia protokotu odbioru

rob6t. Przy dokonywaniu rozliczen obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy
Zamawiajacym a Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Obecnie obowigzujace normy zawarte sg:

- w warunkach technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych

- wydanymi przez ITB Warszawa z 2003r a zawartymi w opracowaniu
,»Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach mieszkalnych"

- w Dz U. Nr 109 z 12.05.2004r zmieniajacym rozporzadzenie w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie

- w warunkach technicznych wykonania i odbioru robot budowlano-
montazowych — Tom V Instalacje elektryczne

- Prawie Budowlanym

- Przepisach Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

- Rozporzadzeniu  Ministra Budownictwa 1 Przemystu  Materiatow
Budowlanych w  sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy
wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i rozbiérkowych

- Rozporzadzeniu Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990r w sprawie

warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia
elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowe;.



